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Introduction:  
In recent decades, car-oriented planning and functional zoning have increased spatial and 
temporal distances between residential areas, workplaces, and daily services, reducing 
urban efficiency and quality of life. In response, time-based planning approaches, 
particularly Carlos Moreno’s “15-minute city” model, have proposed a new framework for 
organizing urban accessibility based on proximity, diversity, density, and sustainable 
mobility. By emphasizing travel time and active transportation rather than physical 
distance alone, this model highlights the link between urban form and daily experiences. 
However, its neighborhood-scale implementation remains insufficiently explored, 
especially in cities with heterogeneous urban fabrics. Qazvin, with its coexistence of 
traditional organic and planned urban areas, provides a suitable context for examining the 
influence of urban morphology on the realization of the 15-minute city model. 
The Purpose of the Research:  
This study aims to investigate how differences in urban morphology influence the 
potential realization of the 15-minute city model at the neighborhood scale. By comparing 
Aghakabir, as an old organic neighborhood, and Mollasadra, as a planned contemporary 
neighborhood in Qazvin, the research seeks to identify the distinct spatial capacities, 
limitations, and strategic requirements associated with each urban fabric for achieving 
the principles of the 15-minute city. 
Methodology:  
This research adopts a positivist paradigm and a deductive approach, employing an 
applied and descriptive-comparative research design with mixed quantitative and 
qualitative methods. The study compares two neighborhoods with different urban 
morphologies in Qazvin: Aghakabir, representing an old organic fabric, and Mollasadra, 
representing a planned contemporary fabric. Spatial data were collected through 
documentary sources, existing maps, and field observations, and analyzed using ArcGIS. 
Pedestrian accessibility to essential urban services was evaluated through network 
analysis based on walking-time thresholds. Subsequently, strategic analysis was 
conducted to identify the spatial capacities, limitations, and priority interventions 
required for each neighborhood to achieve the principles of the 15-minute city. 
Findings and Discussion:  
The results of the pedestrian accessibility network analysis revealed that the two 
neighborhoods, despite being located within a single city, exhibit markedly different 
patterns of time-based access to services. Overall, pedestrian accessibility to services in 
Aghakabir was found to be faster and more extensive than in Mollasadra, with a higher 
proportion of residential parcels falling within the 5-, 10-, and 15-minute thresholds 
across most functions. This difference is largely attributable to the divergent spatial 
structures of the two neighborhoods: the fine-grained parcellation, mixed land use, and 
capillary distribution of small-scale services in Aghakabir facilitate shorter access times to 
daily services, whereas in Mollasadra, greater land-use separation and larger urban block 
dimensions have extended pedestrian access times to certain services. For instance, over 
94 percent of parcels in Aghakabir fall within a 10-minute access radius to bakeries, 
compared to roughly 70 percent in Mollasadra. Regarding elementary schools, 100 
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percent of parcels in Aghakabir are accessible within 15 minutes, compared to 
approximately 90 percent in Mollasadra. However, Mollasadra demonstrated a clear 
advantage in green space provision, having been allocated sufficient space for this 
function as a planned neighborhood, whereas Aghakabir's green spaces remain limited 
given its dense, deteriorated fabric. Despite Aghakabir's overall advantage in accessibility, 
this cannot be equated with superior overall conformity to the 15-minute city model, as 
the shorter access times in this neighborhood are accompanied by lower-quality 
pedestrian infrastructure and less favorable safety conditions due to vehicular presence. 
Conversely, Mollasadra possesses more suitable physical capacity for developing active 
transportation infrastructure. The strategic analysis confirmed this distinction: Aghakabir 
was positioned in the conservative (WO) strategic quadrant, indicating that its 
development strategies should focus on leveraging external opportunities to offset 
internal weaknesses, while Mollasadra was positioned in the aggressive (SO) quadrant, 
indicating capacity to pursue pedestrian-oriented development and service enhancement 
more rapidly by building on internal strengths and external opportunities. Consequently, 
in Aghakabir, priority strategies centered on providing infrastructure for elderly residents, 
ensuring pedestrian safety, and upgrading walking infrastructure, while in Mollasadra, 
priorities centered on ensuring pedestrian and cyclist safety and developing the 
infrastructure and services needed for walking and cycling. Based on these prioritized 
strategies, 41 operational projects across five thematic areas were defined and spatially 
located for Aghakabir, and 31 operational projects across five thematic areas were 
defined for Mollasadra. 
Conclusion: 
The findings reveal that neighborhoods with different urban morphologies do not have 
equal capacities for realizing the principles of the 15-minute city. While Aghakabir benefits 
from higher existing time-based accessibility due to its organic and mixed-use structure, 
Mollasadra provides greater potential for spatial intervention and improvement of active 
mobility networks. These results highlight that accessibility and intervention capacity are 
two complementary but distinct dimensions in evaluating the 15-minute city. Therefore, 
achieving this model requires context-sensitive strategies tailored to the specific spatial 
characteristics and constraints of each neighborhood rather than applying a uniform 
approach. The study emphasizes that neighborhood-scale assessment should consider 
both actual accessibility conditions and the strategic capacity for future interventions to 
support more effective urban planning decisions. 
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Highlight 

- Morphological differences between organic and planned neighborhoods affect both existing time-based accessibility and the 
type of intervention needed for the 15-minute city; 

- Combining network analysis with strategic analysis (SWOT-QSPM) links spatio-temporal accessibility assessment to prioritized 
strategies and operational projects; 

- "Existing accessibility" and "intervention capacity" are complementary concepts; the 15-minute city should not be a uniform 
standard for all neighborhoods. 
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 سمی کارک دی، شاهم  فز یش فاصل   یان ریزی خودرو حور و  سطق شی های  عاص  تحت  یط ه  لهوی    ا   قدمه:م

 ا تأکیم     جاورت، ت  کم، تسوع و «  یدقیق  1۵شی  »  م.  لهوی های   مگش، کار و تأ ین  یا های رو   ه  وده هان
و  ط   افت  رگا یک ن در  یست رو   ه شی و م ن   ت. شی  قزوین     ا- ا ی، در پش  ا تع یف ر  ط  فضادیجیتالش

 .کسمشمه،  ست ی  سا ب    ی   ر ش تطبیقش ظ فیت   طباق  ا  ین رویه د ف  هم  شریزیتاریخش و  حلات  و ا     ا  
 

شسا ش  تفاوت ریخت پذی ی پیاده و ظ فیت   طباق دو  حل   ا ین پژوهش  ا رویه د تطبیقش، د ت  ش هدف پژوهش:

 ی دقیق  1۵ شی   صول  ا ر  -(شمهریزی   ا   و جمیم  افت)  لاصمر  و(  رگا یک و قمیمش  افت) آقاکبی - در شی  قزوین
 .کسمهای عملیاتش  تسا ب  ا ه   حل  ر  تموین  ش  ر ش و ر هب دها و پ وژه

 

-تژی قیا ش،     ظ  همف کار  دی و     ظ  روش توصیفشگ  یش و  ا   ت  پژوهش در پار د یم  ثبات شناسی:روش

، 400، 200 س. در فو صل .آی. فز ر آرک جشکار  ی خم اتش  ا تحلیل شبه  در   م 13  ت. د ت  ش پیاده     تطبیقش
یس و  گشت(  سجیمه شم.  پس  ا تحلیل   ت  تژیک  وآت و  ات دقیق  رفت 20و  1۵، 10، ۵ ت  ) عادل  800و  ۶00

 .شمکیو. س.پش. م،  وقعیت   ت  تژیک و  ولویت ر هب دهای ه   حل  تعیین 

 

ت  و دلیل ریزد  هش،  ختلاط کار  ی و پ  کسش  وی گش خم ات، د ت  ش   ا ش   یعآقاکبی     حل   ها و بحث:یافته

خودرو  و ج    ت.  غال فضا تو ط ش لاصمر  د رد،   ا  ا  حمودیت کیفیت  ی  اخت پیاده و  حل  ت ی  سبت    گست ده
و قل فعال د رد. آقاکبی  در  وقعیت   ت  تژیک ت ، ظ فیت کالبمی  یشت ی    ی تو ع  حمل لاصمر   ا  عا    سظم حل  

 .کار    و  لاصمر  در  وقعیت تیاجمش ق  ر گ فت حافظ 

 

دو « ظ فیت  م خل »و « د ت  ش  وجود» ی یهسان  یست و دقیق  1۵ظ فیت   طباق  حلات  ا شی   گیری:نتیجه

روی و در  لاصمر  تهمیل شبه  پیاده و دوچ خ  در  ولویت  فیوم  همل هستسم. در آقاکبی   رتقای کیفیت و  یمسش پیاده
 . ی  بایم   تا م ردی یهسان    ی هم   حلات تلقش شوددقیق  1۵گی د؛  سا   ین شی  ق  ر  ش

 

 واژگان کلیدی: 
 ،تحلیل شبه ، یزی   ت  تژیکر   ا  

 ،د ت  ش پیاده ، یپذی ی  حل د ت  ش
- وآت ،، قزوین یدقیق  1۵شی  

  کیو. س.پش. م

 

 
 

 

 نکات برجسته:
 . ی  ث گذ ر   تدقیق  1۵هم    د ت  ش   ا ش  وجود و هم     وع  م خل  لا م    ی تحقق شی   ،شسا ش  حلاتتفاوت ریخت -

های  سمی ر هب دها و پ وژه  ا ش د ت  ش  ا  ولویت  -کیو. س.پش. م(   هان پیو م  سجش فضایش  -   ا تحلیل   ت  تژیک ) وآت  ت کیب تحلیل شبه  -
 کسم.عملیاتش ر  ف  هم  ش

  ی  بایم   تا م ردی یهسان    ی هم   حلات  اشم.دقیق  1۵  م؛ شی  دو  فیوم  همل« ظ فیت  م خل »و « د ت  ش  وجود» -

 پژوهشی-مقاله علمی
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 مقدمه -۱

گی  چشم سمی کارک دی، شاهم  فز یش ریزی خودرو حور و  سطق های  خی ، تحت  یط ه  لهوی    ا  شی های  عاص  در ده 
  م؛  لهویش ک  ضمن  تلاف   ان و    ژی،    تضعیف های   مگش، کار و تأ ین  یا های رو   ه شی و م ن  ودهفاصل   یان  هان

در و کسش     ین (. Moreno et al., 2021, 93)  ی و تسزل کیفیت حیات شی ی  سج  شمه   تتعا لات  جتماعش  حل 
کارلوس  ور و،  ا «  یدقیق  1۵شی  »ویژه  لهوی  حور و   ریزی   ان بتسش       ا   کالبمی، رویه دهای- ح  ن فضایش

( و تحقق شش کارک د حیاتش جا ع  Mocák et al., 2022, 74  ان در  یست رو   ه شی و م ن )-همف  ا تع یف ر  ط  فضا
   یهش    رویه دهای  (Moreno et al., 2021, 102« ) ا یدیجیتال»و « تسوع»، «ت  کم»، « جاورت»در قالب   عاد چیارگا   

 ;Allam et al., 2022; Büttner et al., 2022های  یا تهذ ری شی ی در  طح جیا ش  مل شمه   ت ) یم در چارچوب

Moreno, 2024.) 

 له    ان و شیوه  شود،های رو   ه ص فاً     بسای فاصل  کالبمی تع یف  مشدر  ین رویه د، د ت  ش    خم ات و فعالیت
ها و کاهش  ی  ا تأکیم     زدیهش فعالیتدقیق  1۵جایش  یز در تعیین د  س  و قعش د ت  ش  قش   ا ش د ر م. شی  جا  

 و ری، د بال روی و دوچ خ ویژه پیادهجایش فعال،   و  ستهش     ف های طولا ش، تحقق د ت  ش  حلش ر     ط یق جا  
(. Moreno et al., 2021, 93; Graells-Garrido et al., 2021, 2; Pozoukidou & Chatziyiannaki, 2021, 7کسم ) ش

 حور، کاهش و  ستهش    خودرو و  رتقای  و ری  خشش     ا وکار تحقق د ت  ش   ان م ری و دوچ خ     ین  سظ ، پیاده
ن حال، در  طالع  حاض ،    دلیل فقم ن شبه  یهپارچ  .  ا  ی(Moreno, 2024, 67) شو م ی  حسوب  شکیفیت فضای  حل 

ت  د ت  ش     بسای شبه   عا   پیاده،  ر یا ش فضایش جش دقیق و ری در  حموده  ورد  طالع  و  ا توج       هان  سدوچ خ 
و قل فعال، های حمللف عسو ن یهش     ؤ و ری   ک  دوچ خ روی  تم کز شمه   ت؛ درحالشد ت  ش عممتاً    قا لیت پیاده

  ی  ورد توج  ق  ر گ فت    ت.دقیق  1۵های عملیاتش  رتقای   طباق  حلات  ا  لهوی شی  در تموین ر هب دها و پ وژه

رغم تبیین  ظ ی دهم ک  علش ی، ف  تحلیل جا ع  طالعات  ین حو ه  شان  شدقیق  1۵ ا وجود گست ش  د یات  ظ ی شی  
ت  های دقیقریزی و  می یت شی ی    ی تحقق آن همچسان  یا  سم پژوهشد  ین  فیوم،  لز  ات عملیاتش    ا   سبتاً کا ل   عا

ت  های  اهمهون شی ی  حسوسویژه در  قیاس  حل  و در  افت ین شهاف عملیاتش،   (. 104 ،1403  ت )شیخش و همهار ن، 
 ی و  ج  یش خود ر ههار  م خل خودییک  افت  سبت     افت دیه ،     سمی یا   تیا دهش تفهیهش     ت؛  ی   ص ف رتب 

رو،  سئل   صلش ص فاً تعیین  یز ن   طباق یک  حل   ا  لهوی دهم.    ینپذی ی  ر ئ   مش  ش تسا بش    ی  رتقای و قعش د ت
تو  م تحقق ر هب دی  تفاوتش   ت ک   ش ها و  لز  ات فضایش وها،  حمودیت ی  یست،  له  شسا ایش ظ فیتدقیق  1۵شی  

 پذی   ا د.های گو اگون   هان ین  لهو ر  در  افت

ریزی  مر یسم، شی  قزوین در  ین  یان و جم یک ویژگش تاریخش و فضایش قا ل توج    ت.  ین شی  پیش    ورود ج یان    ا  
 م رت ین شی های  ی  ن ع ض خود، یهش    پیادهپیو ت  و کم سمی ریز قطعات و شبه   عا   و  ط   افت  رگا یک، د     

 ی    خم ات و  قاط کلیمی شی  ر  د شتسم.  ا  ین  ی ک   اکسان   هان د ت  ش پیاده     خش عممهگو  شم؛    حسوب  ش
ی  تعمد همسطح و ها خشش     حم ث  عا   ع یض و تقاطعحال، رو م شتا ان رشم جمعیت، گست ش عمودی شی  و  ولویت

های  ستش و  و ا  شی      سظ  تمریج  ین قا لیت  اختاری و تاریخش ر  کم  گ ک ده و شهافش  یان  افتغی همسطح،   
 حورشان، فضای کافش های  ستش و قمیمش    دلیل ویژگش پیادهپذی ی پیاده پمیم آورده   ت.     وی دیه ،  حل د ت  ش

ها،  سیاری    فضاهای شی ی ر   شغال ک ده   ت.  ین  اهمهو ش   م و ورود خودرو     ین  حل    ی حضور خودرو  م شت 
شمه، در یک ریزیشسا ش  تفاوت، یعسش  رگا یک در          ا   ا د: آیا  حلات  ا ریختفضایش، پ  شش   ا ش ر   ط ح  ش
  ی د ر م؟دقیق  1۵ صول شی   پذی ی یهسا ش    ی پذی ش اختار شی ی و حم، ظ فیت و   طباق

شساختش،  سجش دقیق پا خ     ین پ  ش،  ستلزم  سجش د ت  ش      اس ش  یط و قعش شبه  ح کت   ت.     سظ  روش
پذی ی  ستلزم عبور    رویه دهای   تز عش و  قلیم ش و  تها    تحلیل شبه   عا   و قعش   ت؛ چ   ک  د ت  ش و و قعش د ت  ش

ها و  و  ع شی ی   ت،    فاصل   ستقیم خطش  ستار  ختلف، تا عش    هسم   فیزیهش شبه ،  فوذپذی ی، وجود  نو قعش  قش
(Dai & An, 2017, 305فزون     ین، تفاوت در   عت ح کت و تو ن جسما ش گ وه  .) های  ختلف  سش و  جتماعش،  ا سم

 20و  1۵، 10، ۵های   ا ش  تعمدی،  ظی  جای یک آ تا   ثا ت، آ تا      کسم کشتو ن،  یجاب  کودکان،  المسم ن و  ف  د کم
(. در  تیج ،  ر یا ش د ت  ش در چارچوب شی  Büttner et al., 2022, 27پذی ی  م ظ  ق  ر گی  م )دقیق ، در  سجش د ت  ش

های شی ی های فضایش  یان  افتفاوت ی  ایم    جای یک  سجش  اده فاصل ،      ان و قعش ح کت در شبه  و تدقیق  1۵



  ین  ختلف   عاد تو  م ش  یدقیق  1۵ شی    یس  در شمه  جام  طالعات و پژوهش پیشیس    ر ش   اس،  ین     تو ر  اشم. 
 . ا د ت روشن ر  شی ی های افت در پذی ید ت  ش  ر یا ش و  سجش  حوه و رویه د

 پیشینه پژوهش-1-1
ریزی شی ی تبمیل شمه   ت ک   ا تأکیم    های  خی     یهش    رویه دهای  وین در    ا   ی در  الدقیق  1۵رویه د شی  

جایش فعال و  رتقای کیفیت   مگش،  ا   میشش در ها و خم ات رو   ه، کاهش و  ستهش    خودرو، تقویت جا   جاورت فعالیت
 ,.Moreno et al., 2021; Pozoukidou & Chatziyiannaki, 2021; Allam et alکسم ) ا  ان فضایش شی  ر  د بال  ش

روی و (. در  ین رویه د، د ت  ش    کارک دهای   ا ش   مگش رو   ه در فاصل    ا ش کوتاه، عممتاً    ط یق پیاده2022
 1۵  م ک  شی  ان د ده(.  طالعات  ظ ی و   وری  یز  شMoreno et al., 2021گی د ) و ری،  ورد توج  ق  ر  شدوچ خ 
 ی    عو  ل فضایش، کالبمی،  جتماعش،  قتصادی تو ن ص فاً    یک  عیار   ا ش تقلیل د د و تحقق آن     جموع  ی ر   مشدقیق 

 (.Pozoukidou & Chatziyiannaki, 2021; Abdelfattah et al., 2022و  می یتش و  ست    ت )

ها  سجش د ت  ش    خم ات      اس   ان  ف  و شبه  و قعش ورهای  صلش پژوهشدر  خش  طالعات تج  ش، یهش     ح
 ی ر  در چارچوب پذی ی  حل (  ا  قایس   اپل و لسمن، د ت  شGaglione et al., 2021ح کت  وده   ت. گاگلیون و همهار ن )

-Ferrer   شان د د م. ف ر  ورتیز و همهار ن )های قا ل توج   یان  اختارهای شی ی ر ی   ر ش ک د م و تفاوتدقیق  1۵شی  

Ortiz et al., 2022یز  ا   تفاده      ان  ف  پیاده، ظ فیت د ت  ش و  جاورت خم ات ر  در  ار لو ا  ر یا ش ک د م. گ  لز  )-
ن د د م ک   یز ن  ی در  ار لو ا  شادقیق  1۵(  یز  ا   ر ش د ت  ش Graells-Garrido et al., 2021گاریمو و همهار ن )
های فضایش و  لهوی ح کت     حوه تحقق  ین رویه د ها و خم ات در  طح شی  یهسو خت  یست و ویژگشد ت  ش    ف صت

دهسم  ث گذ ر   ت.  ین  طالعات     همیت   تفاده    شبه  و قعش  عا   و   ان  ف  در  ر یا ش د ت  ش تأکیم د ر م و  شان  ش
 تو  م تمام   عاد د ت  ش و قعش ر  آشهار کسم.تقیم  مشک   سجش فاصل   س

 ی های   یس  ی  ایم  ا ویژگشدقیق  1۵های  ج  یش شی های  ختلف  یا ه  آن   ت ک   عیار   ا ش شی      وی دیه ، تج   
های  ی    خم ات ر  در آ تا  وع شی  تطبیق یا م.  ار لو ا  ا  اختار  سبتاً فش ده و ت  کم  الات ،   هان  سجش د ت  ش     جم

 20 حل  »ت ، رویه د ت  کم(. در  قا ل،  لبورن  ا  اختار کمFerrer-Ortiz et al., 2022  ا ش کوتاه ف  هم ک ده   ت )
کیم دقیق   ا گشت تأ 10دقیق  رفت و  10 ی  عادل ر  تو ع  د ده   ت ک     د ت  ش     یا های رو   ه در  حموده«  یدقیق 
 ا ی دهسم ک   صل د ت  ش   ا ش ثا ت   ت،   ا  حوه عملیاتشهای  ختلف  شان  ش(.  سا   ین، تج   Tarwani, 2021د رد )
 های کالبمی شی  تغیی  کسم.تو  م  ا توج      اختار فضایش و ویژگشآن  ش

در   ر ش  افت ( 1401  ت. عا میسش و همهار ن )های  خی   فز یش یافت  در  طالعات د خلش  یز توج      ین رویه د در  ال
 ی   ر ش ک د م و عو  ل  قتصادی،  جتماعش و دقیق  1۵گی ی شی  های گ دشه ی ر  در شهلتاریخش  رو ی ،  قش جاذ  

 ی دقیق  1۵شی  ها و عو  ل   تبط  ا تحقق  یز  ا رویه د ف  ت کیب،  ؤلف ( 1402کالبمی ر  در تحقق آن  ؤث  د  ستسم.  یم ژ د )
دهم ک   د یات  ین  یز  شان  ش( 1403 سمی ک ده   ت. ف  تحلیل شیخش و همهار ن )ر      طالعات  ختلف   تخ  ج و د ت 

های چسم عیاره ر  های د ت  ش و روشهای کمش، تحلیل شبه ، شاخصهای کیفش و  طالعات   سادی تا روشحو ه    روش
 ی  فیو ش چسم عمی   ت ک     ی  سجش آن دقیق  1۵شساختش  یا ه  آن   ت ک  شی  روشدر  گ فت    ت.  ین تسوع 

 تو ن    یک شاخص یا روش  سف د  کتفا ک د. مش

ریزی و ط  حش شی ی  ی همچسان رویه دی  سبتاً جمیم در    ا  دقیق  1۵ ا وجود تو ع    یع  د یات  ظ ی و تج  ش، شی  
ها،  سجش  یز ن تج  ش آن همچسان  حمود   ت.  خش  یمش     طالعات  وجود    شسا ایش  ؤلف    ت و در  ی  ن  طالعات

ک  تبمیل  تایج حاصل     سجش   م؛ درحالشد ت  ش یا  ر یا ش   طباق شی ها و  حلات  ا  صول  ین رویه د تم کز د شت 
ل  ج   کمت   ورد توج  ق  ر گ فت    ت. ف  تحلیل  طالعات های قا  سمی  م خلات و پ وژهفضایش    ر هب دهای  شخص،  ولویت

  م و در   یس   ی پ د خت دقیق  1۵های شی  ها    شسا ایش   عاد و شاخصدهم ک   خش قا ل توجیش    پژوهش یز  شان  ش
 .(1403ر ن، شساختش قا ل توجیش وجود د رد )شیخش و همها ا ی  ین  فیوم، تسوع روشهای  ختلف عملیاتششیوه

  م. در  تیج ،     وی دیه ،  خش قا ل توجیش     طالعات تج  ش    یک شی ، یک  حموده یا یک  مو    وردی  تم کز  وده
های  ی در  افتدقیق  1۵ سم دو  افت شی ی  ا  اختار فضایش  تفاوت و   ر ش  یسه  آیا ظ فیت تحقق شی   قایس   ظام

هایش ه    یک شهل   ت یا خی ، کمت   ورد توج  ق  ر گ فت    ت.  ین  وضوع  همیت د رد؛  ی   ویژگششمریزی رگا یک و    ا  
های  تفاوتش ها و  حمودیتتو  سم ف صت ا سم ریزد  هش،  ختلاط کار  ی، ت  کم،  لهوی شبه   عا   و  حوه پ  کسش خم ات  ش



 

 

 
ی

ضای
ل ف

لی
تح

-
ژی

رات
ست

ا
ی

س
تر

س
ک د

ی
یر

پذ
 

ی
ه ا

حل
م

 
 

100 

تسیایش    ی تعیین  حوه  م خل  در  حلات کافش  یست و  ن د ت  ش      ی د ت  ش پیاده  یجاد کسسم.  سا   ین،  سجش  یز
 ها در ف آیسم تموین ر هب دها  یز و رد شود.های  اختاری  افتلا م   ت تفاوت

پذی ی و تبمیل  تایج  ین  سجش      ا ش د ت  ش-    ین   اس، خلأ  صلش پژوهش حاض  در پیو م  یان  سجش فضایش
 ی    ی شود.     ین  سظ ، تحلیل د ت  ش در شبه   عا   تسیا   حل ب  ا  اختار فضایش ه   حل  تع یف  شر هب دهای  تسا 

های درو ش و ها و  حمودیت ی،  ایم  ا تحلیل ظ فیتدقیق  1۵ریزی تحقق شی  تشخیص وضعیت  وجود   ت و    ی    ا  
 ل شود. سمی  م خلات  ج  یش تهمی ی و ش  حل  و  پس  ولویت

  ا ش د ت  ش و -کسم  ین خلأ پژوهشش ر     ط یق پیو م  یان  سجش فضایش   همین   اس، پژوهش حاض  تلاش  ش
 ی عسو ن  مو  ریزی ر هب دی پوشش دهم. در  ین ر  تا، دو  حل   ا  اختار فضایش  تفاوت در شی  قزوین، یعسش آقاکبی       ا  

شو م.   تم  صورت تطبیقش   ر ش  ششمه،   ریزی ی     افت جمیم و    ا  عسو ن  مو  صمر        افت قمیمش و  رگا یک و  لا
شود و  پس، های   ا ش  ختلف  ر یا ش  شد ت  ش پیاده    کارک دهای حیاتش شی ی  ا   تفاده    تحلیل شبه  و در آ تا  

شود.  ج  یش پیو م د ده  ش هایه   حل     ر هب دها و  ولویت هایها و  حمودیت ا   تفاده    تحلیل   ت  تژیک، ظ فیت
کوشم  شان کسم و  ش ی  کتفا  مشدقیق  1۵ت تیب، پژوهش حاض  ص فاً    تعیین  یز ن د ت  ش یا   طباق  حلات  ا شی   مین

 ی دقیق  1۵فاوت    ی تحقق شی   ی  تهای  م خل تو  م    ر هب دها و  ولویتدهم چهو   تفاوت  اختار فضایش  حلات  ش
  سج  شود.

 

 مبانی نظری  -2
های گو اگون ر     یهمیه  ها و گ وه ی    رو  ط  جتماعش، فعالیت  ا ش،  جموع -عسو ن یک  یستم  ا  فضایش فیوم شی    

رو، شی  (.     ینMulíček et al., 2015, 5دهم ک  رفتارهای شی ی ص فاً تا ع تصمیمات ف دی  یستسم )پیو م و  شان  ش
 ا د ر   مایان  ش« ریزی   مگش شی ی   ا  »   « ریزی شی ی   ا  »د رد و لزوم تغیی  پار د یم    « چسمریتمیک» اهیتش 

(331, 2022Abdelfattah et al., رویه د شی  ا ی   ا ش .)های شی ی در  رتقای کیفیت  یز  ا   جست   اختن  همیت ریتم 1
 سمی ر  ط  فضا و   ان در  یست رو   ه شی و م ن   ت؛ چ  ک   تفاوت ( در پش  ا ف  ولMoreno et al., 2021, 97)   مگش

 (.Mocák et al., 2022, 74 یستن در درج   ول  یا  سم تغیی  ر  ط    سان  ا   ان   ت )

در « 2  ان شی ی»د بال ک د؛  خست،  فیوم  تو ن در دو ج یان  د یات تخصصش  روپاریش  تاریخش  ین  لهوی فه ی ر   ش
« حضور  ضاعف»در شمال  ین کشور و در پا خ    چالش  1980 د یات  یتالیا ک  در ج یان  بار  ت فمیسیستش  و خ  ده  

های   ا ش حاصل     ین   مگش دوگا  ، (. جیت رفع  ا ا گاریBalbo, 1978, 3)تلاقش   مگش  ادری و کاری( شهل گ فت )
 سمی  یادها  ا سم  اعات کار  د ر ت و  م رس( و   ان  جتماعش دو  فیوم ر  تفهیک ک د:   ان شی ی )  ان«  یا ت   ان»

در  د یات ف   س  ک   ا تهی     تجارب  «شی  ا ی   ا ش»)رفتار   ا ش جا ع   ا سم  سا ک، تعطیلات و  لهوی کار(. دوم،  فیوم 
 1۵شی  »هایش چون تو ع  یافت و    و ه در قالب ط ح 4و لوک گویا د یسسهش 3ف   سو  آش های  یتالیا و    ط یق پژوهش

ریزی  ستش عممتاً      ز رهای فضایش (. آش  تأکیم د رد ک     ا  Osman et al., 2021, 270شود ) ا ی  شپیاده«  یدقیق 
های   ا ش   ت. وی  می یت دولتش ر   لزم    عمم قطعیتهای    و ی  اشش ک  چالش سمی(  تهش   ت، درحالش) ا سم پیس 

های خصوصش در  سمی ا ی   انهای جمیم و هماهسگ    یجاد د ت  ش          خم ات،  ر ئ  خم ات جمعش  تسا ب  ا ریتم
ع ،   ت س   ا ش و های   تبط  ا   عت جا ( تا     ین ط یق     ا     یAscher, 1997, 121د  م )ر  تای عم لت شی ی  ش

 (.Osman et al., 2021, 270)   تعمار   ان شی و م ن پا خ د ده شود

  تو ر   ت؛ رویه دی « رویه د جغ  فیای   ا ش»  ا ش    شی ،  یش    ه  چیز    -های  ظ ی و تحلیلشِ  ین  هاهِ فضایشپای 
 ۵تور تن هاگ  ت   م   ا شِ حاصل    آن  تهش   ت.-ها ش ی    د  شِ رفتار فضایش و  در ک  دقیق  1۵ک  فلسف   صلش شی  

(. Buttimer, 1976, 287گذ ری ک د ) ا و رد ک دن   عاد   ان، تساهش و  حمودیت    تحقیقات جغ  فیایش،  ین  هتب ر  پای 
ی   ا ش    فعالیت  ف  د در ها تم کز د رد، جغ  فیا  خلاف جغ  فیای کلا یک فضایش ک  ص فاً    تغیی  شهل و   م  ه  هو تهاه

 قط  یا  ا ه ( 1کسم: (. در  ین چارچوب،   ان     قش کلیمی  یفا  شColbert, 2008کسم )گی ی  ش تن فضای   ا ش جیت
(.    همین Dai & An, 2017, 303ها )کسسمه تغیی  ت پمیمهعا ل تبیین( 3 حمودیت حاکم    وقوع رویم دها، و ( 2  ا ش، 

دهسم:  خست، کسم ک  رفتار ف د ر  در شی  شهل  شها ر  شسا ایش  شگ  ت   م    خا و ده  صلش     حمودیت  اس، ها



های قا لیت ) ا سم تو ن  یولوژیهش و   عت و ایل های  ختیار ) ا سم قو  ین  یادها و  اعات کاری(؛ دوم،  حمودیت حمودیت
 (.Dai & An, 2017, 304 ها ش  ا  ف  د یا و ایل دیه ( )- م   ا شهای جفت ) یا     پیو قلی (؛ و  وم،  حمودیت

شود؛  لهویش ک       ان  ا ی  ش مل «  ان- سی  فضا»   ی تبیین عملیاتش  ین رویه د، رفتار رو   ه شی و م ن در قالب 
و « خا  »ت و غی قا ل  جتسا ش  ا سم های ثا کسم. در  ین  لهو،  هانرو  تصوی   ش اده،   جی ه ح کتش ف د ر  در طول شبا  

های  یا ش ) ا سم خ یم    یک ف وشهاه خو رو ار یا وآ م     یستهاهکسسم و رفتعسو ن لسه های  صلش عمل  ش  «  حل کار»
پایان  لف(. حال  گ  ف دی پس    -1 تصوی شود )های   ا ش  شخص  ین  ین لسه ها جا مایش  ش   جع     در ا هاه( در  ا ه

در  ختیار «  اعت  1,۵  ودج    ا ش»   خا      م،  و یک  ۶:30عص ، قصم د شت   اشم حم کث  تا  اعت  ۵کار خود در  اعت 
    کسم، حجم هسم ش تو  م در  ین  قف   ا ش تجهای  مهسش ک   ین ف د  شد رد.  جموع  تما ش  سی ها،  قصمها و فعالیت

   م  د، پتا سیل  ست  فضا ی ک   ین  سشور    روی  قش    ین  ش ا د. تصوی  و  ای    شر «  ان- سشور فضا» عمیِ   

ب(. در دیمگاه -1 تصوی شود؛ یعسش قلم و و  حموده جغ  فیایشِ و قعش ک  ف د عملاً شا س د ت  ش    آن ر  د رد ) ا یمه  ش
 1۵ عسا ک   گ  ف د شم؛  مین)فاصل   قلیم ش( ف ض  شستقیم صورت   تز عش و خط    هار   ، د ت  ش ف د   کلا یک و  اده

ک د م  ا  ین ف ض  ادقیق ک   و در روی د شت   اشم، یک د ی ه یا  یضش  اده ) اف  شعاعش( حول  و ر م  شدقیق  ف صت پیاده
   روی  اختار فیزیهش  تو  مکسم.   ا در و قعیت فضاهای شی ی، هیچ   سا ش  مشهم  جیات  ا   عتش یهسان ح کت  ش

ها و ر هها، پیادهط ف   ودن خیا انها، یک ست حلات یا  و  ع شی ی پ و   کسم؛  له  د ت  ش و قعش تا عش    شبه   عا  ،  ن
تز عش  لهوی د ت  ش    حالت شعاعشِ    ،. س.آی.جش آرک  فز ردر   م کارگی ی تحلیل شبه رو،  ا       ین ت  فیک  وجود   ت.

های  ختلف ها،  سی های و قعش ح کت و  حا ب  شا س حضور ف د در  خش     اس گ ه   انخارج شمه و  حموده و قعش 
 (.Dai & An, 2017, 305ج( )-1تصوی گ دد )  ا ش(   تخ  ج  ش-شبه   عا   )ت  کم جغ  فیایش

 
  ان - هتب جغ  فیای   ا ش؛ ) لف(  سی  فضا  ا ش د ت  ش در - ا ی فضایش ا ی و  مل لهوی  فیوم -1تصویر 

 ا ی و قعش شبه   عا    بتسش    تحلیل شبه    ان و پتا سیل  ست  فضا )دیمگاه  قلیم ش(، )ج(  مل-ف دی، )ب(  سشور فضا
 (Dai and An, 2017, 304-305  ا ش.  أخذ: )-و تخمین ت  کم جغ  فیایش

 
هایش های  بتسش      ان تجلش یافت    ت؛ گفتمان  ا ش، در ظیور گفتمان-ضایشپا خ عملیاتش و  یا تش     ین تحولات ف

(.  گ چ  در Tarwani, 2021, 6  ت ) ها،  سجش د ت  ش      اس  عیار   ان    جای  سافت کالبمیک   حور  صلش آن
در  وئم  ا  « یدقیق  1شی  »ی     لهو-های  ختلف   ا ش  ط ح شم م  فاهیم  تسوعش در  قیاس 19-دور ن پا م ش کوویم

در   ت  لیا    پای  د ت  ش  « یدقیق  30شی  »( تا  لهوی O’Sullivan, 2021ها ) حور خیا انتم کز     ا ط  حش  شارکت
ی پ گار  ین تحولات،  لهوی   ا  قط  -(Levinson, 2019, 22; Tarwani, 2021, 8و قل عمو ش ) ی    ط یق حمل سطق 

 ط ح شم،  201۶(.  ین رویه د ک   خستین  ار در  ال Moreno et al., 2021, 93کارلوس  ور و   ت ) « یدقیق  1۵شی  »
 های  ا یا ش  بز  ئتلاف شی هایشی د ری پاریس،    ا   2020و کار  ر   تخا اتش  ال  19- ا پیو م خوردن    پا م ش کوویم

C40  رویش شی ی،     هان  ش   ا  ان  لل،     ملش جیا ش    ی  قا ل   ا پ  کسمه   ا  2022گا   گز رش های ششو توصی
 ;Allam et al., 2022; Büttner et al., 2022آوری  قلیمش و  یم شتش  مل گشت )کاهش و  ستهش    خودرو و  رتقای تاب

Moreno, 2024.) 

( Moreno et al., 2021, 93شود )ف های رو   ه  ش سمی  ستش ک   وجب  تلاف وقت در   ی  ا  قم  سطق دقیق  1۵شی  
-Graells و ری(   ت )روی و دوچ خ جایش فعال )پیاده وم  حلش خود    ط یق جا  در پش  ا پیو م د دن شی و م ن  ا  یست

Garrido et al., 2021, 2; Pozoukidou & Chatziyiannaki, 2021, 7ک د حیاتش (.  ور و تحقق  ین همف و تأ ین شش کار
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ریزی  بتسش    چیار  ا ی یک شبه     ا  جا ع  )شا ل  سهن، کار، تأ ین  یا ها،  یم شت، آ و ش و ف  غت( ر   سوط    پیاده
 (:Moreno et al., 2021, 102د  م ) عم   ا ش  ش

 ی    دقیق  1۵د ت  ش  ها ش   ت ک     ط یق تم کز د یش  الا،   هان   ا ش و هم ین  عم  بتسش    هم: 6مجاورت -

 ا د؛ رویه دی ک    خلاف تعاریف    وم د ت  ش،     لهوی  زدیهش جغ  فیایش های خم اتش  حلش ر  ف  هم  شگ ه
 & Marquet حیطش و تقویت تعا لات  جتماعش دلالت د رد )شمه، کاهش  ث  ت  یست   ی کاهش   ان  تلاف

Miralles-Guasch, 2015, 260; Pozoukidou & Chatziyiannaki, 2021, 2.) 

های کالبمی ف  ت  رفت  و     عسای ق  رگی ی حجم ی  یمی در  ین دیمگاه، ت  کم    تع یف  اده: 7تراکم بهینه -

 سمی     ز یای  قتصادی  ی ک  ضمن  ی هگو  (؛   Allam et al., 2022, 3 تسا بش    جمعیت و  سا ع در  حل    ت )
های  ختلف  م ری ف  هم شمه و تو یع عادلا   خم ات  یان گ وههای لا م    ی پیاده،  ی  اختو پایم ری ت  کم

 (.Sisson, 2022; Manifesty & Park, 2022, 4 جتماعش تضمین گ دد )

ف هسهش -)ت کیب  سهو ش، تجاری و تف یحش( و تسوع  جتماعش :  ین  عم شا ل دو  حور  صلشِ کار  ی  ختلط8تنوع -

کسم (. تسوع کار  ی      مه  ا من  افت شی ی و کاهش  یا      ف  کمک  شDeLisle & Grissom, 2013, 27  ت )
و تسوع ف هسهش  ا ت ویج پویایش    پایین     الا و جلب  شارکت شی و م ن،  سج      رتقای    ای   جتماعش، 

 (.Moreno et al., 2021, 104; Brookfield, 2017, 11شود )پذی ی و  شاط  قتصادی  حل   ششمول

های شی  هوشمسم،   ز ری کاتالیزور    ی تحقق     عم دیه    ت :  ین  صل  ا  لیام     ی  اخت9سازیدیجیتالی -

(5, 2020Allam & Jones, یک    .)های دیجیتال  یا      ف های خم ات شی ی، دورکاری و پلتف م 10در گ و  ر ئ   ش
های هوشمسم  شت  ک دوچ خ  و  سسورهای هایش  ظی   یستمدهسم و     وی دیه ، فساوریش  شفیزیهش  جباری ر  کاه
 (.Stamatiadis et al., 2017, 87; Neves & Brand, 2019, 15 خشسم )جایش فعال ر   یبود  ش یمسش، کیفیت جا  

گی د ک  خم ات    و حمهای  سهو ش شهل  ش  ی ی حول هست دقیق  1۵آل شی  ریزی فضایش،  اختار  یمه    سظ     ا  
 ,Petzerکسم )و قل عمو ش  قش ر  ط ر  در  حیط پی   و ش  یفا  شها ق  ر د شت  و حملرو   ه در شعاع د ت  ش  ستقیم آن

یش، کشم؛ چ  ک  در و حمهای همسایهش و  وشی گ  ر     چالش  ش«  فیوم  حل »(.  ین  عیار فضایش،  اختار  ستش 2021
 3 ی، شعاع د ت  ش پیاده ر  تا دقیق  1۵ ت (  م  ظ   ود،   ا رویه د  400دقیق  ) عادل حمود  ۵رویِ   تا م رد  سافت پیاده

 (.Tarwani, 2021, 28; Duany & Steuteville, 2021 لف( )-2 تصوی دهم )      گست ش  ش
 وع  م »شمه کا لاً    اختش هم  ه   ت؛  ی    یز ن  سافت طششسهای روش ی  ا چالشدقیق  1۵تعیین    های و قعش شی  

.    ی  ثال، یک ف د  الغ  ا (3و  2 تصوی  ستهش د رد )« های د وگ  فیک و تو ن جسما ش کار   نویژگش»و « و قلشحمل
کیلو ت  و و ایل  4,8  تا  و ری  ین شعاع رک  دوچ خ دهم، درحالشکیلو ت ی ر  پوشش  ش 1,2دقیق  شعاع  1۵روی در پیاده

(.     وی دیه ، Duany & Steuteville, 2021ب( )-2 تصوی دهسم )  قش )  هوت ( تا فو صل  سیار  یشت ی گست ش  ش
 ی دقیق  1۵و  10، ۵های تو ن جسمش در  ا ه  عت عا   ن پیاده تا ع  ن و تو ن جسما ش   ت؛  المسم ن، کودکان و  ف  د کم

 (.Büttner et al., 2022, 27) (3 تصوی کسسم ) تب کمت     یک ف د  الغ طش  ش سافتش      



 
 1۵ ی  وشی گ  یش  ا دقیق  ۵و قل و تطبیق  لهوی های  ختلف حمل  ا ش در شیوه- قایس   قیاس فضایش -2 تصویر

 ی     افت دقیق  1۵و  ۵های جایش، )ب( تطبیق شعاع ی؛ ) لف( پوشش شعاعش و د  س  فضایش  مهای  ختلف جا  دقیق 
 (Duany & Steuteville, 2021)شی ی پاریس. 

 

دقیق   بسای تحلیل ق  ر  20و  1۵، 10، ۵های   ا ش  تسوع شساختش، در پژوهش حاض   ا ههای روش   ی  و جی   ا  ین چالش
صورت م. همچسین،  حا بات   ان  ف    جایش پوشش د ده شو های ح کتش و  مهای جا  گ فت تا طیف  تفاوتش    تو  مسمی

   ین، جیت پ هیز    خطای د ت آیم. علاوه   رفتارهای رو   ه شی و م ن    ت یو  گشت لحاظ شم تا  ر یا ش و قعشرفت
 عسا ک  شعاع د ت  ش حلات  جاور  یز تعمیم یافت؛  مینها در  ،  سجش د ت  ش    کار  ی«   های  صسوعش  د ری»

ا ش  ود م، در ف آیسم تحلیل  سظور یدر صورتش ک  در آ تا     ا ش  شخص    ی  اکسان  حل   ورد  طالع  قا ل د ت خم ات
ک   ا ی  ین    های   ا ش  ستلزم تطبیق  ا  ست  شی ی   ت؛ چساندهم ک  عملیاتش  ر ش تجارب جیا ش  یز  شان  ش  م.شم

درصم شی و م ن  ۷۶ ت     ثا ی  تو  ست  د ت  ش  یش     1,2۵روی  الا و   عت پیاده  ار لو ا  ا  تها     اختار فش ده، ت  کم
شی   لبورن ک  کلان(، درحالشFerrer-Ortiz et al., 2022 ی  حقق  ا د )دقیق  1۵تا  ۵های گا   ر  در آ تا  24   خم ات 

روی رفت یا شعاع دقیق  پیاده 10) عادل «  یدقیق  20ای ه حل » حور،  لهوی خود ر     ت  کم و خودرو   دلیل  اختار کم
 ;Tarwani, 2021 ا ی ت  فیک تسظیم ک ده   ت ) ت ی(  ا  حوریت تعادل کار  ی،  فز یش ت  کم  سهو ش و آر م 800

Victoria Walks, 2018شسا ش  ین دو تج     لیام گ فت  شمه   ت.(. در پژوهش حاض ،    روش 

 
های جسما ش شی و م ن در جایش و تو  مسمیهای  ختلف جا  شمه    حسب شیوها هین   عت و  سافت طش ی -3 تصویر

 (Büttner et al., 2022, 27) ی.  أخذ: دقیق  1۵و  10، ۵های  ا ه
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 پژوهش مفهومی چارچوب -2-1

 تبمیل همف  ا و  یدقیق  1۵ شی   درویه در اره شمه  جام  طالعات و  ظ ی  با ش   ور   اس    پژوهش  فیو ش چارچوب
   تم  ف آیسم،  ین در. شم تموین  ی حل  ریزی   ا   در   تفاده قا ل و  سجش قا ل های ؤلف     رویه د  ین  ظ ی  فاهیم
  ج  تخ   یدقیق  1۵ شی   طالعات در تأکیم  ورد  صلش کارک دهای  پس و   ر ش  ظ ی  د یات در شمه ط ح   عاد و  صول

 پیشسیادی  مل  سا   ین،. شم م دهش ا  ان یهپارچ   اختار یک قالب در  ی  ن، شی های  ی  یس  هایویژگش    توج   ا و
 و ته  ر  وضوع  د یات در ک    ت هایش ؤلف  دهش ا  ان و تلفیق حاصل  له   یست،  وجود  ظ ی  مل یک  ا  مایش ص فاً

 .د ر م ر   حل   قیاس در عملیاتش  عیارهای    شمنتبمیل قا لیت و   مد شت   یشت ی  همیت

 ک    ت شی ی  حیطش  یجاد  ی،دقیق  1۵ شی  رویه د  یایش همف  ی     ت؛ گ فت  ق  ر « سهن و  اکسان»  مل،   کز در
  یا ش، لای  در. دهم پا خ خودرو و طولا ش  ف های    و  ستهش کاهش  ا و  حل   قیاس در ر   اکسان رو   ه  یا های  تو  م
 «آ و ش» و « لا تش» ،«  گ  ش و تف یح» ،« یا ها تأ ین» ،« سی ها و هاد ت  ش» ،«  مگش» شا ل  صلش کارک د شش
     یمش  خش  حل ،  قیاس در آ یا تحقق کیفیت و د ت  ش  یز ن ک  هستسم هایشحو ه کارک د، شش  ین.   مگ فت  ق  ر

 همچسین و   تبط تج  ش  طالعات و  ظ ی  د یات    توج   ا کارک دها  ین   تخاب. دهم ش شهل ر   یدقیق  1۵ شی  عمله د
 .  ت شمه   جام  ی  ن شی های  یا های و ش  یط  ا  تسا ب

 شا ل ها ؤلف   ین. کسسم ش ف  هم ر  کارک دها  ین تحقق   یس  ک    مگ فت  ق  ر هایشر نپیش و  صول  مل،  ی و ش لای  در
  ین. هستسم «فساوری» و « شارکت» ،«تسوع» ،« ودنشمولهم » ،« جاورت» ،« م ریپیاده» ،«ت  کم» ،«کار  ی  ختلاط»

 هایویژگش  له   یست، و  ست  خم ات فیزیهش وجود    ص فاً گا  شش کارک دهای    د ت  ش ک    ت آن  یا ه  و قع در لای 
 و  اکسان  شارکت  ختلف، هایگ وه       د ت  ش ها،فعالیت  ختلاط و تسوع جایش، جا    هان و کیفیت فضایش،  اختار
 .د ر م  قش  یدقیق  1۵ شی  پذی یتحقق در  یز فساور    هایظ فیت

  قط  عسو ن   « سهن و  اکسان».   ت شمه   تخاب  طوح  ین  یان ر  ط   مایش    ی  یز 4 تصوی  شعاعش-حلقوی  اختار
 عمل کارک دها  ین تحقق  لز  ات و ش  یط عسو ن    ی و ش لای   صول و گی د ش  در ر  شی ی  صلش کارک دهای ،کا و ش

 عسو ن   رو   ه  یا های و  اکسان : ا د ش   تبط دیه یک    ر   همل  طح    پژوهش  فیو ش  مل  تیج ، در. کسسم ش
 .آ یا تحقق  لز  ات عسو ن   فساور    و  جتماعش فضایش،  صول و د ت  ش ققتح هایحو ه عسو ن   شی ی کارک دهای کا ون،

 ق  ر  طالع   ورد  حل  دو فضایش  اختار  ا  تسا ب ر هب دهای تموین و پذی ید ت  ش  سجش  بسای  د    در چارچوب  ین
 .گ فت

 
  یدقیق  1۵رویه د شی   مل  فیو ش پژوهش جیت تبیین   عاد، کارک دها و  صول عملیاتش  -4 تصویر



 روش پژوهش -3

(.     ظ  همف، پژوهش 1402گی د )     اس  لیهش،  ی ه  ش قیا ش   ت  تژیق  ر د رد و     گ  یش ثبات ین پژوهش در پار د یم 
د  طالع  های کمش و کیفش   جام شمه   ت.  حموده  ور  ت و  ا تلفیق د ده طبیقشت-توصیفششسا ش، و     ظ  روش کار  دی

های قمیمش و  رگا یک و  حل  عسو ن  مایسمه  افتشا ل دو  حل   ا  اختار فضایش  تفاوت در شی  قزوین   ت:  حل  آقاکبی    
 شان د ده شمه   ت.  ۵ تصوی شمه.  وقعیت دو  حل  در شی  قزوین در ریزیهای جمیم و    ا  عسو ن  مایسمه  افت لاصمر    

های  وجود و های فضایش و کالبمی  ود ک     ط یق  طالعات   سادی،  قش و  طلاعات پژوهش شا ل د ده هاگ دآوری د ده
 س. .آی.آرک جش  فز ر ا ی در  حیط   مها پس    آ اده  د شت و  شاهمه  یم  ش پژوهشه  در دو  حل  گ دآوری شم.  ین د ده

 گ فتسم. های فضایش  ورد   تفاده ق  رو رد و    ی تحلیل

 
  وقعیت دو  حل   ورد  طالع  در شی  قزوین -5 تصویر

 
 روش تحلیل شبکه دسترسی پیاده -1-3

.  س.آی.جش آرک سظور  سجش د ت  ش پیاده      ها ات شی ی در دو  حل  آقاکبی  و  لاصمر ،    تحلیل شبه  در  حیط   
لوژی آن  صلاح شم.  پس  ا   تفاده     طلاعات    وط    پ  کسش   تفاده شم.   تم  شبه   عا   ه  دو  حل  تیی  و توپو
و در  و ردی ک  پوشش کافش در  طح  حل     د ت  ۶00، 400، 200  ها ات شی ی، تحلیل شبه  د ت  ش پیاده در فو صل 

  ت    جام گ فت. 800 یا م، 

ش تعیین شم م.  ا توج      بسای  ورد   تفاده در      اس  با ش  ظ ی پژوهقا ل  شاهمه   ت(  1)ک  در جمول  ین فو صل 
 ت   200(؛  سا   ین فاصل  Tarwani, 2021, 66و  گشت در  ظ  گ فت  شم ) سطبق    صورت رفتپژوهش،   ان د ت  ش   

 ظ  گ فت  دقیق    ان د ت  ش در  20 ت   عادل  800دقیق  و  1۵ ت   عادل  ۶00دقیق ،  10 ت   عادل  400دقیق ،  ۵ عادل 
های خم ت  ت     ثا ی  در  ظ  گ فت  شم.     ین   اس، پوشش فضایش شبه   عا  ، حو ه 4/1روی  یز شم.   عت  تو ط پیاده

 و خلأهای د ت  ش    ی ه  یک      ها ات  ورد  طالع  در دو  حل    تخ  ج و  ر یا ش شم.

 تحلیل شبه  پیاده شمه درهای  ها ش و   ا ش در ظ گ فت   م  ه -1جدول 
 متر 800 متر 600 متر 400 متر 200 

 دقیق  10 دقیق  ۷,۵ دقیق  ۵ دقیق  2,۵ زمان مورد نیاز یک مسیر

 دقیق  20 دقیق  1۵ دقیق  10 دقیق  ۵ وبرگشتزمان مورد نیاز رفت

 

 (.امی.اس.پیوک-سوآتمدل تحلیل استراتژیک ) -2-3

ریزی   ت  تژیک   تفاده شم. گ  ،       ا     یک رویه د تهسوک  تیک    رویه دی تو ع ریزی  سظور  رتقای ف آیسم    ا    
ریزی    تب    ا  های  وجود در ه   حل  ر  ف  هم ک ده و   یس  تموین  لسل ها و  حمودیت ین رویه د   هان شسا ایش ظ فیت

در  ین   حل ، عو  ل کلیمی      اس شساخت  یم  ش،  کسم.ف  هم  شهای عملیاتش ر    م  ،  هم ف، ر هب دها، و پ وژهشا ل چشم
های  ر یا ش عو  ل د خلش و خارجش    ی ه  یک    دو  جتماعش   تخ  ج و  ات یس-های فضایشهای کالبمی و تحلیل  د شت
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لش و خارجش  حا ب  و  وقعیت دهش و   تیا دهش عو  ل،  م ه  یایش عو  ل د خصورت جم گا   تشهیل شم. پس    و ن حل    
   ت  تژیک ه   حل  در  ات یس چیارگا   تعیین شم.

  م  ،  هم ف و ر هب دهای ه   حل   ی، چشمدقیق  1۵در  د   ،  تسا ب  ا  وقعیت   ت  تژیک ه   حل  و  صول رویه د شی  
ریزی   ت  تژیک کمش مه،     ات یس    ا  ش سظور تعیین جذ  یت و  ولویت  ج  یش ر هب دهای تموینتموین شم.  پس   

(   تفاده شم. در  ین   حل ،  یز ن جذ  یت ه  ر هب د در  و جی   ا عو  ل د خلش و خارجش  ر یا ش و  م ه جذ  یت . مش. س.پکیو)
 ت.های عملیاتش ق  ر گ ف یایش ر هب دها  حا ب  شم. در  یایت،  ولویت ر هب دها  شخص و  بسای تموین پ وژه

 

 هاتحلیل داده -4

 ایدقیقه 15تحلیل فضایی شبکه دسترسی پیاده بر پایه الگوی شهر  -4-1

ک  در طوره  دو  حل  ض وری   ت. همان ها درپیش     ر یا ش شبه  د ت  ش پیاده، شساخت  لهوی تو یع فضایش کار  ی
 : تفاوت هستسم شود، دو  حل      ظ   ورفولوژی و  اختار فضایش شاهمه  ش ۶ تصوی 

ع ض   ت. در  ین  حل ،  سمی ریز و  عا   کمد ر ی  افتش  ت  کم  ا د    :( رگا یک و قمیمش  افت) آقاکبی   حل  -
  م.  ختلاط کار  ی  الا    های تجاری و خ د    صورت  وی گش و در   تم د  عا    صلش و  ستش پ  کسمه شمهکار  ی
همچسین  ین  حل  در  جاورت  ا  ر قزوین )شمال  ا  ر( ق  ر د رد و  ین  وضوع     های  صلش  ین  افت   ت.ویژگش

 . لف(-۶تصوی ) د ت  ش پیاده و پویایش پیاده در  ین  حل  تأثی گذ ر   ت

د ر ی  لهوی تفهیک  ر ضش  سظم و شبه   عا   شط  جش   ت. : (شمهریزی   ا   و جمیم  افت)  لاصمر   حل  -
  م. تفهیک شمه تم کز یافت  یسشهای تجاری پیش اتش و تجاری عممتاً در  حورهای ش یا ش و له های خمکار  ی
-۶تصوی )  یت ی  سبت     حل  آقاکبی  د ردروی ت    ت. ع ض  عا    سا ب   ت و  ی  اخت پیادهها روشنکار  ی

 .ب(

 
 صمر  قش  کار  ی  ر ضش؛  لف(  حل  آقاکبی ، ب(  حل   لا -6 تصویر

 
، 200فاصل    ا ش شا ل  چیاردر .  س.آی.جش آرک فز ر    ی   ر ش وضعیت د ت  ش پیاده، شبه   عا   دو  حل  در  حیط   م

کار  ی خم ات شی ی  وجود  13های تحلیل شبه     ی تما ش در  ین پژوهش،  قش .  ا ی شم ت    مل 800و  ۶00، 400
 تو ط ، خا    یم شت، در ا هاه/ یمار تان، د روخا  ، فضای  بز،  اشهاه ور شش،  در دو  حل  )شا ل د ستان، آ و ش

 چیارهای  ار،  سجم و ف هسهس  ( تیی  شمه   ت.   ا    ی رعایت  ختصار  قال ، تسیا  قش  وپ  ارکت و ف وشهاه،  ا و یش، ت ه

شو م و وضعیت  ا قش در قالب  مود ر    در  ین  خش  ر ئ   شعسو ن  موکار  ی ) ا و یش، د ستان، فضای  بز و    کز در ا ش(   
 .ه   تشمتحلیل  11 تصوی 

ها در عمق  افت  ستش،  یش    در  حل  آقاکبی     دلیل تو یع  وی گش  ا و یش: د ت  ش     ا و یش )خم ات رو    ( -
در  حل   لاصمر   یش    (.  لف-۷ ی تصو) ت ( ق  ر د ر م  400دقیق  ) 10ها در شعاع د ت  ش درصم    پلاک 94
هایش    شمال  حل   ت (     ا و یش د ت  ش د ر م.   ا  خش 400دقیق  ) 10ها در شعاع د ت  ش درصم پلاک ۷0

 ب(.-۷ تصوی ) ت   یز    کار  ی  ا و یش د ت  ش  م ر م  ۶00حتش تا شعال 



 
 یش؛  لف(  حل  آقاکبی ، ب(  حل   لاصمر تحلیل شبه  د ت  ش پیاده    کار  ی  ا و  -7 تصویر

 ۶00تا  400 ی )دقیق  10تا  ۵ها در فاصل  در ه  دو  حل ،  یشت   خش: د ت  ش    د ستان )خم ات آ و شش  حل ( -
ت ی د رد.  ت (    د ستان د ت  ش د ر م.   ا پ  کسش  م رس   تم یش و  افت فش ده  حل  آقاکبی  وضعیت  سا ب

 -8 تصوی و  گشت(    د ستان د ت  ش د ر م )دقیق  )   صورت رفت 1۵روی ها در فاصل  پیادهلاکدرصم پ 100
 تصوی روی    د ستان د ت  ش د ر م )دقیق  پیاده 1۵ها در فاصل  درصم پلاک 90 لف(.   ا در  حل   لاصمر  حمود 

  م،  ی      د ت  ش د خل ر  ظ  گ فت  شمهب(.  لبت  در  ین   ر ش  م ر ش ک  در  حلات  ط  ف  ود م  یز د -8
  حل  تأثی گذ ر  ود م.

 
 د ستا ش؛  لف(  حل  آقاکبی ، ب(  حل   لاصمر تحلیل شبه  د ت  ش پیاده    کار  ی د ستان و پیش -8 تصویر

کم، دو فضای :  حل  آقاکبی   ا توج      افت ف  وده و  ت  پذی ی(د ت  ش    فضای  بز )خم ات تف یحش و  یست -
 بز کوچک در  قیاس  حل  د رد ک   لبت  همین دو فضا     ظ  د ت  ش کل  اکسان  حل     آن د ت  ش د ر م.   ا 

 لف(.   ا  حل   لاصمر      ظ  فضای  بز وضعیت  یت ی  -9 تصوی     ظ        قطعاً  ین دو فضا کوچک هستسم )
 ب( -9 تصوی شمه   ت )فضای کافش    ی  ین کار  ی در  ظ  گ فت   شمه،ریزیعسو ن یک  حل     ا  د رد و   

 
 تحلیل شبه  د ت  ش پیاده    کار  ی فضای  بز؛  لف(  حل  آقاکبی ، ب(  حل   لاصمر  -9 تصویر
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 ی  حسوب های ف   حل :  ا  یسه   ین کار  ی جزو کار  ید ت  ش    در ا هاه و  یمار تان )خم ات ض وری( -
 ی  ایم د ت  ش پیاده    خم ات در ا ش  یز وجود د شت   اشم.  هت   ثبت دقیق  1۵شود،   ا در رویه د شی   ش

 درصم 80  م. در  حل  آقاکبی  حمود درخصوص ه  دو  حل   ین   ت ک  ه  دو در  جاورت  یمار تان ق  ر گ فت 
 لف( و در  حل   لاصمر   -10 تصوی روی    در ا هاه و  یمار تان د ت  ش د ر م )دقیق  پیاده 1۵ها د ت  ش پلاک
 ب(. -10 تصوی ر سم )روی     یمار تان  شدقیق  پیاده 1۵درصم     اکسین  ا  ۶0حمود 

 
 لف(  حل  آقاکبی ، ب(  حل   لاصمر تحلیل شبه  د ت  ش پیاده    کار  ی  یمار تان و در ا هاه؛   -10 تصویر

 
های ه   حل  ، درصم د ت  ش پلاک  م ی عسو ن شمهدقیق  1۵خم اتش ک  در رویه د شی     ی  ر ئ  تصوی ی جا ع    تمام 

 ین  قایس  ر     خو ش     11 تصوی و  گشت(  حا ب  شمه و  مود ر دقیق     صورت رفت 20و  1۵، 10، ۵  ان ) چیاردر 
درصم  9/99و  گشت(،  وپ  ارکت  ا  ت  رفت 200دقیق  ) ۵دهم ک  در شعاع گذ رد. در  حل  آقاکبی   تایج  شان  شمایش  ش 

 ۵ت ین خم ات  حل  هستسم. در  قا ل،  یمار تان و در ا هاه کمت ین  یز ن د ت  ش درصم، در د ت س 4/99و  سجم  ا 
 لف(. در  حل   لاصمر ،  -11 تصوی طبیعش   ت )  ی آن ا توج      قش ف   حل    م ک  ی ر     خود  ختصاص د دهدقیق 

 ی د ر م. همچسین کمت ین دقیق  ۵درصم،  الات ین  یز ن د ت  ش ر  در شعاع  4۵/۵9درصم و فضای  بز  ا  9/9۵ وپ  ارکت  ا 
 ب(. -11 تصوی م شت   ت ) یز ن د ت  ش پیاده در  ا ه   ا ش کوتاه در  ین  حل     وط    خا    ی



 
؛  لف(  حل  آقاکبی ، ب(  حل  های   ا ش  ختلفهای شی ی    خم ات در  ا ه قایس  درصم د ت  ش پلاک -11 تصویر

  لاصمر 
 

ت     طورکلش  طح د ت  ش پیاده    خم ات شی ی در  حل  آقاکبی   الات  و   یع شیود   ت،     یزک  در  مود ر طورهمان
ها و پلاک سمی ریزحل ، د    ساحت کمت    شسا ش ) ورفولوژی(  افت، ین تفاوت عممتاً  اشش    ریخت  لاصمر    ت.  حل 

های ها و   عاد  زرگت   لوکک  در  حل   لاصمر ، تفهیک کار  یهای  ستش در  حل  آقاکبی    ت؛ درحالش ختلاط کار  ی
 ت  شود. خش خم ات  حلش طولا ششی ی  اعث شمه   ان د ت  ش پیاده     

 ارزیابی عوامل استراتژیک و موقعیت توسعه محلات -4-2
ها و حل  شهلات گذ ریریزی   ت  تژیک، در  یا تتحلیل عو  ل درو ش و  ی و ش، یک   ز ر  می یتش   ت ک  علاوه       ا  

ها،  و ش، پیش فت و ح کت رو    جلو      اس قوتشود. پیام  صلش تحلیل   ت  تژیک درو ش و  ی یز    آن   تفاده  ش
. پس    تحلیل   تک دن تیمیمها ها و خسثشهای  یبود و غسیمت شم دن ف صتک دن   یس ها و ف  همر ا من ضعفحم قل  

ریزی   ا  ، وضعیت  « یدقیق  1۵شی  » سظور تموین ر هب دهای عملیاتش    ی   طباق  صول فضایش شبه  د ت  ش،   
 شود.  سجیمه  ش 3و  2 طا ق جمول های  ر یا ش عو  ل د خلش و خارجش   ت  تژیک در ه  دو  حل   ا   تفاده     ات یس

  ات یس  ر یا ش عو  ل د خلش و خارجش  حل  آقاکبی  -2جدول 
وزن  عوامل استراتژیک

 نرمالایز

 دارامتیاز وزن

 0,1 0,034  حل های گ دشه ی در وجود کار  ی هاقوت

 0,18 0,04۵ قیمت  سبتاً  سا ب  سهن  سبت     حلات دیه 

 0,1 0,034 وجود پیو م همسایهش و همه  یش  ین  اکسین  حل 

 0,0۶ 0,021 وجود حس تعلق  اکسین     حل 

 0,14 0,034  و ریروی و دوچ خ شیب  سا ب  عا      ی پیاده

 0,0۶ 0,021 وجود پارکیسگ عمو ش در  حل 

 0,24 0,0۶ تعم د و پ  کسش  سا ب    کز تأ ین  یا ها
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 0,1 0,034 وجود  فیوم خیا ان  بز  ا درختان  بز کین

 0,0۶ 0,021  سظور جلسات  حلش،  شارکت و    ود ت  جتماعشوجود  ساجم فعال   

 0,09 0,03 وجود خا    یم شت در   کز  حل 

 0,18 0,04۵  ی توحیم در قلب  حل وجود کا ون ف هسهش و هس

 0,14 0,034 وجود تعم د قا ل توجیش د روخا   در  حل 

 0,18 0,04۵  سا ب  ودن شبه   عا    حل       اس شاخص  زدیهش و  ستقیم  ودن

 0,0۷ 0,034 ریزد  هش  ا سا ب قطعات  حل  هاضعف

 0,034 0,034  ش  حل  ساحت کم  ی  سای تعم د قا ل توجیش    و حمهای  سهو

 0,04۵ 0,04۵  قاو ت پایین تعم د قا ل توجیش     ساهای  حل  در        و  ح

 0,09 0,04۵ وضعیت  ا طلوب  یستم فاضلاب  حل 

 0,09 0,04۵ روشسایش کم در شب

 0,0۶ 0,03 خصوص در ضلع  جاور  ا  رآلودگش صوتش و   دحام جمعیت در  حل     

 0,0۶ 0,0۶     حل ع ض کم  عا

 0,034 0,034 تع یف  شمن  سی  دوچ خ 

 0,034 0,034 ها و  شغال فضای خیا ان ی  تو بیلپارک حاشی 

 0,0۶ 0,0۶ رو و ...(روها )پیو تهش، کیفیت  سهف ش، ع ض پیادههای کیفش پیاده ا سا ب  ودن شاخص

 0,04۵ 0,04۵ هاخصوص در تقاطع  و ر  پایین  ودن  طح  یمسش عا  پیاده و دوچ خ 

 0,04 0,021  المسم  ودن جمعیت قا ل توجیش     اکسین

 0,0۷ 0,034 کمبود خم ات ور شش در  حل 

 0,04 0,021  بود   ین  ا ی    ی کودکان

 2.40 مجموع امتیاز عوامل داخلی

 0,18 0,0۶  جاورت  حل   ا  ا  ر قزوین هافرصت

 0,18 0,0۶  یمار تان  وعلش جاورت  حل   ا 

 0,24 0,0۷ عسو ن  ها ش    ی    ود ت  جتماعش جاورت  حل   ا  بزه  یم ن   

 0,2۷ 0,09 و  ط  ق  رگی ی در  افت تاریخش شی  قزوین  هان جذب    ای      حل    

 0,3۶ 0,09  و ریروی و دوچ خ  سظور پیادهآ ایش  قلیمش شی  قزوین   

 0,3۶ 0,09 و قل عمو ش شی  قزوین در  ط  ف  حل ش حملپویای

 0,3۶ 0,09 روی  ین شی و م ن قزویسشوجود ف هسگ پیاده

 0,12 0,0۶ ق  رگی ی  حل  در  افت ف  وده شی  قزوین تهدیدها

 0,0۷ 0,0۷ های  خی  الا رفتن شاخص آلودگش هو  شی  قزوین در  ال

 0,1 0,0۵    دلیل  جاورت  ا  ا  رورود ت  فیک غی  اکن     حل  

 0,0۶ 0,0۶ پیشب د  لهوی تسلط خودرو    پیاده تو ط  می  ن شی  قزوین

 0,14 0,0۷    خط   فتادن  لا ت  اکسین    دلیل  ا سا ب  ودن  یستم فاضلاب  حل 

 0,0۷ 0,0۷  و ر الا  ودن خط  تصادف عا  پیاده و دوچ خ 

 0,0۷ 0,0۷ ش  حل کار     حل   مگش ودن  لهوی جم ی سلط

 2.58 مجموع امتیاز عوامل خارجی

 
هایش همچون رغم   خورد ری    ظ فیت     اس  تایج  ات یس  ر یا ش عو  ل د خلش و خارجش  حل  آقاکبی ،  ین  حل  علش
های کالبمی  افت    ویژگشهایش  اشش وجود شبه  د ت  ش  سا ب، تسوع خم ات و پیو مهای  جتماعش قوی،  ا  حمودیت

و قل فعال  و ج    ت. های حمل رگا یک،    جمل  ع ض کم  عا  ، ضعف کیفیت فضاهای پیاده و  حمودیت تو ع   ی  اخت
شمه  عاص ،   هان  قایس  ریزی ی     افت    ا  عسو ن  مو      وی دیه ،   ر ش ش  یط   ت  تژیک  حل   لاصمر ،   

کسم.  گ چ   لاصمر      ز یایش  ا سم ع ض  سا ب های  اشش    تفاوت  اختار فضایش دو  حل  ر  ف  هم  شلشها و چاظ فیت
هایش همچون کمبود   خش ها و ظ فیت  یشت     ی  م خلات کالبمی   خورد ر   ت،   ا ضعفت   اختمان عا  ، کیفیت  طلوب

 .شود ی  شاهمه  شدر تحقق د ت  ش  حل  های  ی و شخم ات  حلش و و  ستهش  یشت     شبه 

  ات یس  ر یا ش عو  ل د خلش و خارجش  حل   لاصمر  -3جدول 
وزن  عوامل استراتژیک

 نرمالایز

 دارامتیاز وزن

 0,1۶ 0,04 تسوع  سش  سا ب  اکسین  حل  و  الا  ودن   خ جمعیت جو ن هاقوت

 0,12 0,04 وجود  حت  م  تقا ل  ین  اکسین

 0,1۵ 0,0۵ خصوص در رو ها هوت و آر  ش  حموده  سهو ش   



 0,0۶ 0,02     مگش و دلبا   ودن  حل 

 0,1۵ 0,0۵ کیفیت  الا و تسوع  سا ب و حمهای  سهو ش

 0,18 0,0۶  قاو ت  الای درصم قا ل توجیش     ساهای  حل 

 0,12 0,04 شمه و  افت شط  جش  تسا ب  حل  عا   ط  حش

 0,1۶ 0,04  و ریروی و دوچ خ شیب  سا ب  عا      ی پیاده

 0,24 0,0۶ ع ض  سا ب  عا  

 0,24 0,0۶ تعم د و پ  کسش  سا ب    کز تأ ین  یا ها

 0,1۵ 0,0۵ وجود   ها ات  ا ی کودکان

 0,1۶ 0,04 د ت  ش  سا ب    د روخا  

 0,0۶ 0,02 تمهن  الش  سبتاً  الای  اکسین  حل 

 0,1۶ 0,04 وجود خا    یم شت در  جاورت  حل 

 0,04 0,02 قیمت  الای  سهن در  حل  هاضعف

 0,1 0,0۵ خصوص در فضای  بز  حل روشسایش کم   

 0,08 0,04 های   ال ها و  ا سا ب  ودن  طلعمم ر یمگش کافش      ال 

 0,04 0,02 اریهش هو خصوص در  اعات ت یجاد آلودگش صوتش  وتور  و ر ن   

 0,04 0,04  شمن  سی  دوچ خ  تع یف

 0,0۶ 0,0۶ روهاهای کیفش   خش پیاده ا سا ب  ودن شاخص

 0,0۶ 0,0۶ خصوص    ی  المسم نروها    بودن پیادهشمولهم 

 0,02 0,01  الا  ودن قیمت   خش  و د غذ یش  سبت     ا  ر قزوین

 0,02 0,02 خا   در  حل  بود ف هسهس   و کتا 

 0,02 0,02  ا سا ب  ودن  عا    حل   سبت    شاخص  زدیهش و  ستقیم  ودن

 0,0۵ 0,0۵  و رپایین  ودن  طح  یمسش عا  پیاده و دوچ خ 

 2.64 مجموع امتیاز عوامل داخلی

 0,19۵ 0,0۶۵  جاورت  حل   ا  یمار تان ر  ی هافرصت

 0,4 0,1  و ریروی و دوچ خ    ی پیاده آ ایش  قلیمش شی  قزوین

 0,3 0,1 و قل عمو ش شی  قزوینپویایش حمل

 0,4 0,1 روی  ین شی و م ن قزویسشوجود ف هسگ پیاده

 0,243 0,081 وجود فضاهای  بز قا ل توج  در  ط  ف  حل 

 0,1۵ 0,0۵ های  ای   حل    هان   تفاده      ین

 0,324 0,081 و  ط  ع ض  سا ب  عا  چ خ      هان ط  حش  سی  دو

 0,081 0,081 های  خی  الا رفتن شاخص آلودگش هو  شی  قزوین در  ال تهدیدها

 دن آر  ش های شبا    حل  و   همورود  وتور و ر ن و ت  فیک شبا       حل     دلیل کار  ی
  اکسین

0,0۵ 0,1 

 0,0۶۵ 0,0۶۵ و ط  می  ن شی ی قزوینپیشب د  لهوی تسلط خودرو    پیاده ت

 0,081 0,081  الا رفتن   خ تصادفات در  حل 

های  جتماعش تو ط جو  ان  غلب غی  اکن در  حل  کاهش   سیت شبا    حل  و   و ع  زههاری
 ) لهل و   و ع  خمرها(

0,0۶۵ 0,0۶۵ 

 0,081 0,081  سلط  ودن  لهوی جم یش  حل کار     حل   مگش

 2.48 جموع امتیاز عوامل خارجیم

 
   ی ه  دو  حل   و خارجش ها و تیمیمها،  م  ت  یایش  ات یس  ر یا ش عو  ل د خلشپس      تخ  ج  قاط قوت، ضعف، ف صت

 1۵شی  ». تقاطع  ین  م  ت در  ات یس   ت  تژی تو ع ،  وقعیت   ت  تژیک ه   حل  ر     ی   طباق  ا  صول شم حا ب  
ق  ر گ فت    ت.  ین  وقعیت  م ن  عسا ت ک   (WO) کار   کسم.  حل  آقاکبی  در  وقعیت  حافظ  شخص  ش«  یدقیق 

 تم کز شود.  های د خلشهای  ی و ش    ی جب  ن و کاهش ضعفهای تو ع  در  ین  حل   ایم      تفاده    ف صت  ت  تژی
دهم ک  دهم.  ین  وقعیت  شان  شق  ر  ش( SO) مر  ر  در  وقعیت تیاجمشتقاطع دو  م ه عو  ل د خلش و خارجش،  حل   لاص

 م ری و  رتقای خم ات های تو ع  پیادههای  ی و ش،    ا  گی ی    ف صتتو  م  ا تهی      قاط قوت د خلش و  ی ه ین  حل   ش
 (.12 تصوی  ی ر   ا   عت و گست ش  یشت ی پیش  ب د ) حل 
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 های آقاکبی  و  لاصمر  حل  مود ر   ت  تژی تو ع   -12 تصویر

 

 انداز، اهداف توسعه محلات و راهبردهاتدوین چشم -4-3

   ی   طباق  صول    م   و  وقعیت   ت  تژیک  حلات، چشم.  س.آی.جش آرکهای فضایش آ مه    تحلیلد ت   پای   تایج   
 :شم ی    تفهیک دو  حل  تموین دقیق  1۵شی  

 م ر و ف  گی ؛  ا تهی      حور، پیاده ی گ دشه پذی ،   ساند تیا ش     حل  (: رگا یک  افت) آقاکبی   حل    م  چشم -
 .های  سشص ف     ی تمام گ وه   صالت تاریخش، هویت کین قزوین و  ر ئ  خم ات در د ت س و  ق ون

و قل  ی شاد، دلبا ،   ن،  یمن و پشتیبان حمل تیا ش     حل د :(شمهریزی   ا    افت)  لاصمر   حل    م  چشم -
 .شمولوری  الا و کیفیت   مگش هم فعال؛  ا   ها ات  تسوع،  ی ه

  م   در  ظ  گ فت  شمه    ی ه  یک     حلات آقاکبی  و  لاصمر ،  هم ف و ر هب دها در  ین  خش     طالعات،  ا توج     چشم
 سمی شو م.     ین ق  ر د رد. همچسین لا م   ت  ین ر هب دها  ولویت ۵و  4های  طلاعات در جمولشو م.  ین  شخص  ش

کار    و  حل   لاصمر    ت  تژی تیاجمش( تحلیل های تو ع  ه   حل  ) حل  آقاکبی    ت  تژی  حافظ  سظور  ا توج     ر هب د
  سمی ر هب دها   جام شمه   ت. آ مه،  ولویتد تتیا       ی ه   حل    جام شمه و      اس    . مش. س.پکیو

 

 . مش. س.پکیوها  ا روش  سمی آنهای  حل  آقاکبی  و  ولویت هم ف و ر هب د -4جدول 

 هااستراتژی اهداف اندازچشم

 امتیاز 

. پی. اس. کیو

 ام

 اولویت

-گ دشه پذی ، پیاده

  م ر و ف  گی 

  م ری. ت ویج پیاده1

 4 ۵,۶۷۵ روی ش همها ش درخصوص پیاده. آ و1

 2 ۵,899 . تأ ین  یمسش  ف  د پیاده2

 3 ۵,۷۷8 روی. تأ ین  ی  اخت پیاده3

.  رتقا  طح 2
 گ دشه ی

 ۷ 4,2۵۷   یش در  قیاس  حلش    ی جذب گ دشه .  شتغال1

کارگی ی تهسولوژی  رتباطات در  ع فش و حمایت   د ش    عساص  .   2
 ریخش  ا ر شتا

3,۶82 10 

 ۵ 4,۶22 . ت ویج ف هسگ حمایت    گ دشه  در  افت تاریخش قزوین3

.  رتقا  طح ف  گی ی 3
 شمولشو هم 

 1 ۶,0۵4 . تأ ین  ی  اخت   مگش  المسم در  حل 1

 9 3,8۶4 های دو تم ر کودککارگی ی خیا ان.   2

 8 4,0۶۷ . ت ویج تسوع   ها ات    ی تمام  سین3

 ۶ 4,۵9۷ .  یبود حس  جتماع و  شارکت  حلش4

 

 



 کیو. س.پش. مها  ا روش  سمی آنو  ولویت  لاصمر های  حل   هم ف و ر هب د -5جدول 

 هااستراتژی اهداف اندازچشم

 امتیاز 

. ی. اس. پکیو

 ام

 اولویت

شاد و دلبا ، پشتیبان 
و قل فعال،   ن حمل

 و  یمن

مگش .  رتقا  طح     1
 و  شاط

 ۷ 4,088 . تو ع  فضاهای ف هسهش  حل 1

 9 3,۵۶4 های گ وهش  تسوع .   گز ری فعالیت2

 8 3,9۵۶ ها.  یبود وضعیت  حیطش  حل  و کاهش آلودگش3

 م ری و . ت ویج پیاده2
  و ریدوچ خ 

 ۵ 4,991  و ریروی و دوچ خ . آ و ش همها ش درخصوص پیاده1

 2 ۵,۵۵4  و ریروی و دوچ خ  اخت و خم ات  ورد  یا  پیاده. تأ ین  ی 2

 1 ۵,۶18  و ر در فضاهای شی ی. تأ ین  یمسش  ف  د پیاده و دوچ خ 3

.  رتقا  طح  یمسش و 3
   سیت  حل 

 3 ۵,244 شمول و ف  گی .  رتقا فضاهای عمو ش هم 1

 ۶ 4,۵91 .  فز یش  ظارت در فضاهای شی ی2

 4 ۵,223 قا رو  ط همسایهش و  شارکت  جتماعش.  رت3

 

 هاریزی عملیاتی و جانمایی فضایی پروژهبرنامه -4-4
 حور  پسجپ وژه عملیاتش در  41در  حل  آقاکبی ،  جموعاً  . مش. س.پکیو د ر حاصل     مل سظور تحقق ر هب دهای  ولویت  

( پذی ی و  قم  ات  جتماعشدوچ خ ،  یسا ی کالبمی، تأ ین خم ات  یست  ا ی ت  فیک،  رتقای شبه  پیاده و صلش )شا ل  یمن
 و ری،  ا ی، تو ع  شبه  پیاده و دوچ خ  ا ی و  می یت آر مپ وژه عملیاتش در پسج  حور ) یمن 31و در  حل   لاصمر  

تع یف و روی  افت  می یت شی ی( گذ ری و های رویم د حور و  شارکتش،  یا تفضاهای عمو ش و تعا لات  جتماعش،    ا  
ها      اس درج   همیت گی ی، تما ش پ وژههمچسین جیت تسییل در ف  یسم تصمیم .(13 تصوی ) کالبمی  حل  جا مایش شم م

های دهم ک   یشت ین تم کز پ وژه شان  ش ۷و  ۶ طا ق جمول  سمی شم م.  تایج  طح  ولویت چیارپذی ی  ج  یش در و   هان
های  صلش    ی پیاده و  ا ی تقاطع یمن»، «روها ی و تع یض پیادهحذف پارک حاشی »در  حل  آقاکبی       الا  ولویت ا 

. همچسین در  حل   لاصمر   یشت    تو ر   ت « ا ی فضاهای عمو ش    ی تعا لات  جتماعش  المسم ن سا ب»و « دوچ خ 
 تأکیم د ر م.« ریزی و ط  حش  سی های دوچ خ    ا  »و « ها    ی عبور پیادهع یمسش تقاط»های  ا  ولویت  الا    پ وژه

 های عملیاتش  حل  آقاکبی تش یح    ا   -6جدول 
اولویت  کدهای پروژه در نقشه های پیشنهادیشرح پروژه محور اقدام

 اجرایی

 ا ی  ا ی و آر م یمن
 ت  فیک

خطوط کیلو ت      اعت،  30 صب تا لوهای   عت 
ها و  ا ا مهش  ا ی تقاطعر هسمای پیاده و دوچ خ ، آر م

 عبور پیاده    رفوژ  یا ش

1 ،4 ،۵ ،20 ،22 ،23 ،29 ،30 ،31 ،34 ،3۵ ،
3۶ 

  الا /  تو ط

 م ری و  رتقای پیاده
 شبه  ح کت

 ی،  یجاد پیو تهش روها، حذف پارک حاشی تع یض پیاده
  های دوچ خ  سی ها،  سهف ش  سا ب و ط  حش  سی

  الا /  تو ط 33، 28، 2۷، 2۶، 2۵، 24، 14، 3، 2

 کالبمی و  ا آف یسش  افت
 شیسش قطعات،  ورپ د  ی  ا ا مهش  عا  ، تع یض و عقب

 ها و تجمیع قطعات ست عا  ،  ا گشایش  ن
  تو ط /  ش وط 40، 39، 38، 3۷، 21، 19، 18، 1۵، 13، 12

تأ ین خم ات 
 مسم نپذی ی و  ال یست

تجییز فضاهای  بز    و ایل  ا ی و  بلمان  المسم ن، 
جا مایش و ایل ور شش در  بزه  یم ن و  ا ا مهش 

 هاپارکیسگ
  الا /  تو ط 32، 1۷، 1۶، ۷، ۶

 قم  ات  جتماعش و 
 ف هسهش

های  لا تش و ف هسهش  المسم ن در خا      ا  
شارکت  یم شت/توحیم،  یجاد کتا خا   عمو ش و جلسات  

  حلش در  سجم
  الا /  ش وط 41، 11، 10، 9، 8

 

 های عملیاتش  حل   لاصمر تش یح    ا   -7جدول 
اولویت  کدهای پروژه در نقشه های پیشنهادیشرح پروژه محور اقدام

 اجرایی

 ا ی و  می یت  یمن
  ا یآر م

 ی، دقیق  1۵ صب تا لوهای   عت و ورودی  حل  
ر پ و خطوط عا   در رفوژ  یا ش، پل  ا ی ورودی،  یمن

 های  صلش رتباطش دوچ خ /پیاده و  ا ا مهش  یمن تقاطع
  الا /  تو ط 21، 20، 1۶، 1۵، 13، 12، 11، 10، 9، 1
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تو ع  شبه  پیاده و 
  و ریدوچ خ 

 حم ث  سی های دوچ خ  در  لو رها،  ا ا مهش کفسا ی 
جا مایش روها، رفع  ختلاف  طح و شمول پیادههم 

 های پارک و دوچ خ   شت  کش یستهاه
  الا /  تو ط 31، 30، 29، 28، 2۷، 19، 18، 14، 8، ۷، ۶

فضاهای عمو ش و 
 تعا لات  جتماعش

 رتقای  بلمان  و تان  لاصمر     ی تعا لات،   گز ری 
های ور ش همها ش در  و تان کاج و  ست  ا ی    ا  
 رسهای عمو ش/ف هسهش در  م    ا  

  تو ط / پایین 24، 1۷، ۵، 4، 3

های رویم د حور و    ا  
  شارکتش

های  شارکتش  ا و ن )صسایع د تش(، جلسات   گز ری    ا  
 شارکت  حلش در  سجم،  یجاد کتا خا   عمو ش و 

 هاهای ف هسهش    ی کاف  شوق
  تو ط /  ش وط 2۶، 23، 22، 2

گذ ری و  می یت  یا ت
 شی ی

  ش وط      ر ش 2۵  می یت  ا  ر  جاره و خ یم  سهن در  طح  حل تسظیم و 

 

 
 های آقاکبی ، ب(  حل   لاصمر  حل های عملیاتش؛  لف(  وقعیت پ وژه -13 تصویر

 

 ها و بحثیافته -۵
ی  تفاوتش    رغم ق  رگی ی در یک شی ،  لهوها تایج تحلیل شبه  د ت  ش پیاده  شان د د ک  دو  حل   ورد  طالع ، علش

 ی گو  ت      لاصمر    ت؛   ت  و گست دهد ت  ش   ا ش    خم ات د ر م. در  جموع، د ت  ش پیاده    خم ات در آقاکبی    یع
دقیق   شاهمه شم.  ین  1۵و  10، ۵های   ا ش های  سهو ش در آ تا  ک  در  سیاری    کارک دها، پوشش  الات ی    پلاک

 ن تا حم  یادی     اختار فضایش  تفاوت دو  حل   سبت د د: ریزد  هش،  ختلاط کار  ی و   تق  ر  وی گش خم ات توتفاوت ر   ش
ک  در  حل   لاصمر  تفهیک  یشت  ت     خم ات رو   ه ر  ف  هم ک ده   ت، درحالشخ د در  حل  آقاکبی    هان د ت  ش کوتاه

  فز یش   ان د ت  ش      خش خم ات شمه   ت. ها  وجبت   لوکها و   عاد  زرگکار  ی

 ی همسو   ت ک   زدیهش خم ات،  لهوی تو یع دقیق  1۵ ین یافت   ا  خش قا ل توجیش     طالعات پیشین در اره شی  
 Weng etد  سم.    ی  مو  ، و گ و همهار ن )های کالبمی  حل  ر     عو  ل   ا ش د ت  ش   ا ش  شها و ویژگشکار  ی

al., 2019 های فضایش و جمعیتش ر  در  ر یا ش  ی، د ت  ش      ها ات و ویژگشدقیق  1۵روی های قا ل پیاده( در  سجش  حل
 Gaglione( و گاگلیون و همهار ن )Ferrer-Ortiz et al., 2022های ف ر  ورتیز و همهار ن )خود و رد ک د م؛ همچسین پژوهش

et al., 2021م.  سا   ین،  تیج   ی    خم ات   جام د ده  ش ر     پای    ان  ف  پیاده و د ت  ش     جموع (  یز  سجش د ت  
گی ی غالب  طالعات کسسمه  ورفولوژی و پ  کسش خم ات در تفاوت د ت  ش دو  حل ،  ا جیتپژوهش حاض   بسش     قش تعیین

 1۵میت  اختار فضایش و  ورفولوژی  حل  ر  در تحقق شی   ی  ا گار   ت.  ین  تیج  همچسین  هدقیق  1۵تج  ش شی  
کسم:  زدیهش   ا ش    خم ات ص فاً حاصل وجود خم ات  یست،  له     چهو هش   تق  ر آ یا در شبه   ی   جست   شدقیق 

ر  حفظ ک ده، در  ین  های  ی   شهای  ستش  حل شی ی  یز و  ست    ت.  اختار ریزد    و  ختلط آقاکبی ، ک   خشش    ویژگش
ت  گی ی شبه  ح کتش  سظمشمه  لاصمر   گ چ    هان شهلریزیشود؛ در  قا ل،  لهوی    ا    یس  یک  زیت  حسوب  ش

 ت  ر  ف  هم ک ده، در تأ ین   خش خم ات خ د در عمق  حل   ا  حمودیت  یشت ی  و ج    ت.و فضاهای  ا   سا ب

 ی یا  طلو یت کلش دقیق  1۵تو ن  عادل   ت ی کلش آن در تحقق شی  در د ت  ش   ا ش ر   مش  ا  ین حال،   ت ی آقاکبی 
ت   خشش     ی  اخت پیاده و دهم ک  کوتاه  ودن   ان د ت  ش در  ین  حل   ا کیفیت پایین حل  د  ست.  تایج  شان  ش



و قل ت ی    ی تو ع  حملصمر     ظ فیت کالبمی  سا بت   یمسش و حضور خودرو هم  ه   ت. در  قا ل،  لاش  یط  ا طلوب
 ی علاوه     جاورت و د ت  ش دقیق  1۵های  ظ ی  وجود همخو ن   ت؛  ی   شی  فعال   خورد ر   ت.  ین  تیج   ا چارچوب

ز تأکیم د رد ) یم ژ د، و قل فعال،  لاحظات  حیطش و   سجام  جتماعش  یهای   طباقش، حمل   کارک دهای   ا ش،     ی  اخت
1402.) 

 سمی ریز و  ختلاط کار  ی، در وضعیت و  ط   افت فش ده، د     م: آقاکبی        ین  سظ ، دو  حل   ا دو  سئل   تفاوت  و ج 
ظ فیت های کالبمی، ت ی   خورد ر   ت،   ا همین  اختار،    دلیل ع ض کم  عا   و  حمودیت وجود    د ت  ش   ا ش  طلوب

فعال د رد؛  سئل   صلش  ین  حل  عممتاً  رتقای کیفیت و  یمسش  سی های و قل کمت ی    ی  م خلات گست ده در شبه  حمل
ت ی   خورد ر   ت،    دلیل شبه   عا    وجود   ت. در  قا ل،  لاصمر   گ چ  در   خش خم ات    د ت  ش   ا ش ضعیف

ت ی    ی تهمیل شبه  پیاده و دوچ خ  و تقویت خم ات خ د  حلش د رد.  ین ان  سا بت  و ظ فیت کالبمی  یشت ،   ه سظم
 ی هستسم؛ دقیق  1۵دو  فیوم  تمایز   ا  همل در  ر یا ش شی  « ظ فیت  م خل »و « د ت  ش  وجود»دهم ک   تیج   شان  ش

 قل فعال د شت   اشم،   ا در وضعیت  وجود،    و ی     ظ   اختار کالبمی ظ فیت  یشت ی    ی تو ع  حمل مهن   ت  حل 
  ی دیه ، د ت  ش   ا ش    خم ات در آن  یت   اشم.های  ورفولوژیک  حل دلیل ویژگش

(  ا  قایس  Gaglione et al., 2021های  طالعات تطبیقش  یز قا ل  قایس    ت. پژوهش گاگلیون و همهار ن ) ین تمایز  ا یافت 
 ی شی ها  ر یا ش ک د؛     ین  سظ ، های   یس تو ن  ستقل    ویژگش ی ر   مشدقیق  1۵د د ک  عمله د شی    اپل و لسمن  شان

 ی      یس  فضایش تأکیم د رد،   ا  ین و  ستهش ر  در  قیاس خ دت  دقیق  1۵یافت  پژوهش حاض   یز    و  ستهش تحقق شی  
 دهم.یک  اختار شی ی و حم  شان  شو    ط یق  قایس  دو  وع  افت  تفاوت در 

کار    و  حل   لاصمر  در  وقعیت  تایج تحلیل   ت  تژیک  ین تفاوت ر  تأییم ک د.  حل  آقاکبی  در  وقعیت   ت  تژیک  حافظ 
خت   مگش د ت آ م. در آقاکبی ، تأ ین  ی  ا  ی  تفاوتش    ی آ یا    م خل  هایتیاجمش ق  ر گ فتسم و در  تیج ،  ولویت

ک  در  لاصمر ،  یمسش پیاده و روی در  ولویت ق  ر گ فت؛ درحالش المسم ن،  یمسش عا   پیاده و  رتقای  ی  اخت پیاده
 و ری جایهاه  الات ی د شتسم.     ین  سظ ، یافت  پژوهش روی و دوچ خ  و ر ن و تو ع   ی  اخت و خم ات پیادهدوچ خ 

کسم؛  ی   حتش  ی  ا ش  یط  حلش تأکیم د ر م پشتیبا ش  شدقیق  1۵های شی  ورت تطبیق  یا تحاض      طالعاتش ک     ض 
 در دو  حل     یک شی   یز  وع  سئل  و در  تیج   وع  م خل   ورد  یا ، یهسان  یست.

«  یدقیق  1۵ ا شی   ظ فیت   طباق»و « د ت  ش   ا ش  وجود»تو ن در تفاوت  یان در  جموع، یافت   صلش پژوهش ر   ش
ت ی     سیاری    خلاص  ک د. آقاکبی  در وضعیت  وجود    دلیل  اختار فش ده و  ختلاط کار  ی، د ت  ش   ا ش  سا ب

دهم؛ در  قا ل،  لاصمر     ظ فیت  یشت ی    ی های کالبمی آن   هان   خش  م خلات ر  کاهش  شخم ات د رد،   ا  حمودیت
ت ی    د ت  ش  حلش،  یا  سم تقویت   خش و قل فعال   خورد ر   ت،   ا    ی د تیا ش     طح  طلوبملتو ع   ی  اخت ح

 ی      عاد شا ل  ی     جموع دقیق  1۵طور ک   د یات  وجود شی   ی   ت.  سا   ین، همانخم ات و پیو مهای شبه 
،  تایج  ین پژوهش (1402کسم ) یم ژ د، ول  جتماعش تأکیم  ش یست و شمکارک دهای   ا ش،  ی  اخت، د ت  ش کمش،  حیط

 های  ج  یش کافش  یست.دهم ک   ر یا ش ص ف   ان د ت  ش    ی تموین  یا ت یز  شان  ش

تو ن    یک   تا م رد فضایش یهسان    ی هم   حلات تقلیل د د. ت کیب تحلیل شبه   ا  ی ر   مشدقیق  1۵    ین رو، شی  
ل   ت  تژیک در پژوهش حاض   ین   هان ر  ف  هم ک د ک  وضعیت  وجود د ت  ش    ظ فیت  م خل  تفهیک شود و    تحلی

های  تفاوتش    ی  قم م تعیین گ دد.  ین  وضوع، وج  تمایز  صلش پژوهش حاض   ا  طالعاتش های ه   افت،  ولویت  اس ویژگش
دهم ک     ی تبمیل  فیوم   م و  شان  ش ی تم کز د شت دقیق  1۵ طباق  ا  لهوی   ت ک  عممتاً     سجش  یز ن د ت  ش یا  

  سمی  م خلات ض وری   ت.  ا ش، شساخت   یس  و  ولویت- ی     یا ت قا ل  ج  ، پیو م  یان  سجش فضایشدقیق  1۵شی  

 

 گیرینتیجه -6

 ی، دو  حل  آقاکبی  و دقیق  1۵ ی    پای  رویه د شی  حل پذی ی    ت  تژیک د ت  ش- ین پژوهش  ا همف تحلیل فضایش
 لاصمر  در شی  قزوین ر   ا  اختارهای فضایش  تفاوت   ر ش ک د. پ  ش  صلش پژوهش  ین  ود ک  آیا  حلات  ا 

 ی یهسا ش    ی پذیشمه، در یک  اختار شی ی و حم، ظ فیت و   طباقریزیشسا ش  تفاوت، یعسش  افت  رگا یک و    ا  ریخت
شسا ش  حلات، هم     ی د ر م.  تایج  شان د د ک   ین ظ فیت یهسان  یست و تفاوت ریختدقیق  1۵پذی ش  صول شی  

 گذ رد. ی  ث   شدقیق  1۵وضعیت  وجود د ت  ش   ا ش و هم     وع  م خل   ورد  یا     ی تحقق شی  
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ت ی  سبت     لاصمر  د شت. ریزد  هش،  ختلاط کار  ی و پ  کسش  د  سا ب    ظ  د ت  ش   ا ش، آقاکبی  در  جموع عمله
ت ی در د ت س  اشسم.  ا  ین حال،  ین خم ات خ د در  ین  افت  وجب شمه   ت ک   سیاری    خم ات در فاصل    ا ش کوتاه

و  یمسش  ی  اخت پیاده و ش  یط حضور   ی  یست؛  ی   کیفیتدقیق  1۵ت  آقاکبی   ا  صول شی   زیت     عسای   طباق کا ل
کسم. در  قا ل،  لاصمر   گ چ  در وضعیت  وجود    ی   خش خم ات    هایش  یجاد  شخودرو در  ین  افت، همچسان  حمودیت

تو ع  ت ، قا لیت  یشت ی    ی ت   عا   و ظ فیت کالبمی  سا بت ی   خورد ر   ت،    دلیل  اختار  سظمد ت  ش   ا ش ضعیف
های پیاده و دوچ خ  د رد.  سا   ین، آقاکبی      زیت د ت  ش  وجود   خورد ر   ت، و قل فعال و تهمیل  ی  اختشبه  حمل

ک   لاصمر     ظ فیت  م خل  و تو ع   یشت ی   خورد ر   ت،   ا  یا  سم  صلاح و  رتقای کیفیت  حیط ح کتش   ت؛ درحالش
  ی    تقویت د ت  ش و شبه  خم ات  حلش  یا  د رد. دقیق 1۵  ا    ی تحقق شی  

تو ن    ی دو  افت،  سخ   سمی کیو. س.پش. م  ین تفاوت ر  تأییم ک د و  شان د د ک   مش تایج تحلیل ر هب دی و  ولویت
شمولش فضاهای یش هم روی، کاهش  لط  خودرو و  فز  ی یهسا ش تجویز ک د. در آقاکبی ،  رتقای کیفیت و  یمسش پیاده م خل 

ک  در  لاصمر ، تهمیل شبه  پیاده و دوچ خ ،  رتقای  یمسش و تقویت خم ات  حلش در شی ی  همیت  یشت ی د رد؛ درحالش
عسو ن یک   تا م رد فضایش ثا ت  ی  بایم   دقیق  1۵گی د.     ین  سظ ، یافت   صلش پژوهش آن   ت ک  شی   ولویت ق  ر  ش
هم   حلات در  ظ  گ فت  شود،  له  تحقق آن  ایم      اس وضعیت  وجود،  اختار فضایش و ظ فیت  م خل   و یهسان    ی

 ه   حل  تع یف شود.

 ی  یت    ت در دو دقیق  1۵دهم ک   ر یا ش  حلات    ی تحقق شی  ها  شان  شریزی فضایش، یافت     سظ  کار  د در    ا  
ها و وضعیت و قعش د ت  ش   ا ش    ط یق شبه  ح کت، و دوم، شسا ایش ظ فیت  طح   جام شود:  خست،  سجش

جای ص فاً  فز یش تعم د  ریز ن کمک کسم تا   تو  م       ا  های فضایش و ر هب دی    ی  م خل . چسین رویه دی  ش حمودیت
های قمیمش و ریزد   ،  افت هماهسگ کسسم. در  افت هایها،  وع  م خل  ر   ا ویژگشخم ات یا  یجاد یک  لهوی ثا ت    کار  ی

شمه، ریزیهای جمیم و    ا  ک  در  افتتو  م  ولویت د شت   اشم؛ درحالشحفظ  زیت د ت  ش و  صلاح کیفیت  حیط پیاده  ش
های ش  یز، یافت شساختتو  م در  ولویت ق  ر گی د.     ظ  روشو قل فعال  شتهمیل شبه  خم ات و تقویت  ی  اخت حمل

و « شساخت وضعیت د ت  ش»تو  م  یان دهم ک  ت کیب تحلیل شبه  د ت  ش  ا تحلیل   ت  تژیک  شپژوهش  شان  ش
 پیو م  یجاد کسم.« تعیین  م خل  قا ل  ج  »

فقم ن شبه  یهپارچ  روی،    دلیل هایش  یز  و ج   ود. تم کز تحلیل د ت  ش    پیاده ا وجود  ین، پژوهش حاض   ا  حمودیت
و قل فعال ر   حمود ک د. های حمل  ان  ای  شیوه و ری در  حموده  ورد  طالع ،   هان  ر یا ش  ستقل و همدوچ خ 

های رفتاری و همچسین، تحلیل حاض  عممتاً     اختار فضایش، شبه   عا   و پ  کسش خم ات  تم کز  ود و عو  لش  ا سم تفاوت
صورت  ستقیم  سجیمه  شم م. های  جتماعش  ختلف   ش  یط   ا ش   تفاده    خم ات و تفاوت  یا های گ وه  در کش کار   ن،

جایش فعال ر   یز های جا  و قل عمو ش و  ای  شیوهتو  سم  ا تو ع   ین چارچوب، د ت  ش دوچ خ ، حملهای آتش  شپژوهش
ت ی    تج    و قعش د ت  ش  ر ئ  رفتاری و  در کش شی و م ن،  ر یا ش دقیق هایگی ی    د دهدر تحلیل و رد کسسم و  ا  ی ه

پذی ی  یشت  تو  م    آ  ونهای  تفاوت در شی های  ختلف  ششسا شدهسم. همچسین   ر ش تعم د  یشت ی     حلات  ا ریخت
  ی کمک کسم. دقیق 1۵ریزی فضایش شی  ها و شسا ایش  لهوهای قا ل تعمیم    ی    ا  یافت 
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